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1. INTRODUGCAO AO MANUAL DE INSTRUGCOES

Este manual fornece os procedimentos corretos e
as prescri¢des para a instalacdo e a manutencéo de
624BLD.

Na Europa, a automacao de uma barreira/pilar entra
no dmbito de aplicacdo da Diretiva de Maquinas
2006/42/EC e respectivas normas harmoniza-
das. Aquele que automatiza uma barreira/pilar (novo
ou existente) se torna o Fabricante da Maquina. Por lei,
é obrigatério, entre outras coisas, realizar a avaliacao
dos riscos da maquina (barreira/pilar automatizado
no seu conjunto) e adotar medidas de protecdo para
satisfazer os requisitos essenciais de seguranca previ-
stos no Anexo | da Diretiva de Maquinas.

FAAC S.p.A. recomenda sempre o total respeito pela
norma EN 12453, em particular na adogdo dos critérios
e dispositivos de seguranca indicados, sem nenhuma
excecdo, incluindo o funcionamento com “homem
presente”.

Este manual descreve as referéncias as normas europe-
ias. A automacdo de uma barreira/pilar deve ocorrer
dentro do pleno respeito das leis, normas e regula-
mentos locais do Pais em que se realiza a instalacéo.

Se ndo especificado de forma diferente, as medidas
descritas nas instrugdes sao em mm.

624BLD

AVISOS DE SEGURANCA PARA O INSTALADOR

Antes de iniciar a instalacao, ler e respeitar o folheto
"Avisos de seguranca para o instalador" fornecido com
o produto e estas instrucdes de instalacao.

Mantenha toda a documentagao em papel fornecida.

INSTRUGOES ON-LINE

Apds o recebimento da mercadoria, para chegar
diretamente a pégina especifica de instrucoes de for-
necimento, digitalize o cédigo QR combinado com o
iconelSO 70000 - 0790, presente no préprio produto.

I@ 15070000 - 0790
\ /

w2l
Geagl |28
o P2
(0510

SIGNIFICADO DOS SiMBOLOS UTILIZADOS
NOTAS E ADVERTENCIAS SOBRE AS INSTRUCOES

@ ADVERTENCIA - Detalhes e especificacdes que devem

do sistema
scartados com o lixo doméstico. Devem ser entregues
M 2 centros autorizados de descarte e reciclagem.

ser respeitadas para garantir o funcionamento correto
RECICLAGEM e DESCARTE - Os materiais de construgao,
baterias e componentes eletronicos nao devem ser de-

| f FIGURA Porex.:(#'1-3 remete a Figura 1- parte 3.

@ TABELA Porex..BB1 remeteaTabela 1.

CAPITULO/PARAGRAFO  Ex:§1.1 remeteao Paragrafo
1.1

LED apagado

LED piscando

§
O
@ LEDaceso
%
*

LED piscando rdpido
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2. 624BLD
2.1 IDENTIFICACAO DA FICHA 2.4 UTILIZAGAO NAO PERMITIDA
A placa 624BLD é identificada pela etiqueta na placa | - E proibido uma utilizagdo diferente daquela
@. prevista.

- E proibido instalar a 624BLD em locais com risco
2.2 USO PREVISTO de explosdo e/ouincéndio: a presenca de gases ou
A placa eletronica 624BLD é projetada para coman- fumacas inflamaveis representa um grave perigo
dar barreiras FAAC veiculares (230 V~/ 115V ~) ou para a seguranca (o produto nao é certificado nos
pilares de 230V~ FAAC.  E possivel comandar uma termos da diretriz ATEX).
ou duas barreiras e, dependendo do modelo, até trés | - E proibido energizar a instalacio com fontes elétri-
pilares. Cada barreira/pilar deve ser controlado por cas diferentes daquelas prescritas.
seu proprio pilar dedicado. - E proibido integrar sistemas e/ou equipamentos

comerciais ndo previstos ou utiliza-los para usos
nédo permitidos pelos respectivos fabricantes.

- E proibido utilizar e/ou instalar acessérios que
ndo tenham sido expressamente aprovados por

Qualquer outro uso nao expressamente indicado pode
prejudicar a integridade do produto e/ou representar
uma fonte de perigo.

FAAC S.p.A.
2.3 !‘IMITES DE U_5° . . o - E proibido utilizar a 624BLD na presenca de
- Néo use com barreiras/pilares cujos dados técnicos falhas/adulteracdes que poderiam comprometer
declarados na etiqueta de dados ndo estejam den- a sequranca.
tro dos limites indicados no manual de instrucoes - N&o expor a 624BLD a jatos de dgua diretos de
da placa.

qualquer tipo e dimensao.
- Néo expor a 624BLD a agentes quimicos ou am-
bientais agressivos.

- Eproibido usar o produto em uma configuracio de
construco diferente da prevista pelo FAACS.p.A. E
proibido modificar qualquer componente do
produto.

(6digo de identificagdo
més/ano de fabricacdo

Modelo

1

624BLD 3 732535 - Rev.l



FAAC
2.5 CARACTERISTICAS TECNICAS

m Fornecimento

- Integrada nas barreiras 620, 640 e 642 ((£'2).

- Integrada noinvélucro JE275 a ser instalado exter-
namente para comandar os pilares das séries J200,
J275 - J275 2K, J355 M30, J355 M50 e JS ((£'3).

m Programacao da placa

A programacéo da placa ocorre por meio de display
e botdes dedicados.

m Diagndstico
Usando LEDs e display.
m (Configuracdo de 2 automagdes

Com a configuracao Primaria-Secundaria, é possivel
executar uma instalacao de duas barreiras opostas ou
intertravadas ou pilares em configuracdo multipla.

m Bus 2Easy

E possivel conectar os dispositivos FAAC Bus 2Easy
(fotocélulas e dispositivos de comando).

m 4 saidas programaveis

Existem 4 saidas programaveis em 18 funcdes dife-
rentes.

m Detector integrado de 2 canais independentes
Para especificaces técnicas, consulte N 1.

ACESSORIOS OPCIONAIS
m Sistema de radio

A placa eletronica é equipada com um soquete de
placa MINIDEC de 5 pinos, DECODER, receptor RP/RP2.

624BLD

624BLD integrado na barreira

624BLD fornecido com o invélucro JE275

@3

732535-Rev.l
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FUNCOES DE SEGURANCA
m Definicao dos niveis minimos de protecdo da borda primaria (EN 12453)
TIPO DE USO

B Usudrios treinados e presenca |Usudrios treinados e provével pre- |Usudrios ndo treinados
TIPO DE ATIVACAO improvével do publico senca do publico
Modo de funcionamento com homem A B n30 permitido
presente P
Ativacdo de impulsos em vista da GE GE (C+D)E
automacao
Ativacdo de impulsos ndo em vista da GE (C+D)E (C+D)E
automacao
Modo de funcionamento automatico (C+D)/E (C+D)/E (C+D)/E

o N @™ =

com limitacdo de forca (C)

Modo de funcionamento homem presente com comando sem autorreten¢ao
Modo de funcionamento com homem presente com comando sem autorretencdo equipado com um interruptor de chave ou similar
Limitagdo de forca, seja por dispositivos limitadores de forca ou por dispositivos de protecdo sensiveis
Dispositivo adicional para reduzir a probabilidade de contato de uma pessoa ou obstaculo com a folha mével usada em combinagdo

E Dispositivo de protecao sensivel para deteccao de presenca, projetado e instalado de modo que uma pessoa nao possa ser tocada

pela folha em movimento

m Funcdes de sequranca de 624BLD

Tipo de
protecao de Nivel de de- Nivel de
acordo com sempenhodo  desempenho
Entradas  Programacdes Fungbes EN 12453 dispositivo 624BLD
Failsafe ativado em h 2o de contatopord
0UT1/0UT2/0UT3 revencao de contato pordispo- :
FSW _ sitivos de deteccdo de presenca  E Pl c Categoria 2 Plc Categoria
ol /o /03=00 (ESPE) 2
PI/P2/PI=ro
m Fungdes adicionais de protecdo
Tipo de
protecdo de Nivel de de- Nivel de
acordo com sempenhodo  desempenho
Entradas  Programacdes Funcoes EN 12453 dispositivo 624BLD
Failsafe ativado em
0UT1/0UT2/0UT3
ol /52/53 =00 Dispositivos adicionais para re
FW PI/Pe/PI=no duzira probabilidade de contato D -
ou
Controle periédico com uminter-
valo minimo de 6 meses
, Dispositivos adicionais para re- B
Bus 2£asy  Fotocélulas BUS Zeasy duzir a probabilidade de contato D
624BLD 5 732535 -Rev.l



FAAC

DADOS TECNICOS

Dados técnicos 624BLD 230V 624BLD 115V JE275
Tensao de alimentacao de rede 220-240V~ (+6%-10%) 110-120V~ (+6%-10%)  220-240V~ (+6% -10%)
@50/60 Hz @50/60 Hz @50/60 Hz
Poténcia absorvida 7W TW W
Poténcia max. dos motores 1000 W 1000W 1000W
Tensao de saida acessorios 24\ = 24\ = 24\ =
Carga max. acessdrios e BUS 2easy 500 mA 500 mA 500 mA
Fusivel de protecio F1=F5A F1=F10A F1=F10A
protes F2=T08A F2=T08A F2=T08A
Temperatura ambiente de exercicio -20°C+55°C -20°C+55°C -20°C+55°C
2.6 DIMENSOES TOTAIS DO INVOLUCRO JE275
e
4
624BLD 6 732535-Rev.l




3. INSTALAGAO ELETRONICA
3.1 COMPONENTES 624BLD

FAAC

e [ T[]

624BLD 230V: F 5A

PE N L

624BLD 115V: F 10A
JE275:F10A
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Dissipador inserido no
triac de poténcia na
configuracdo JE275

]

EMERG-DL5 (9]
+  storou ©
Fsw-oL3 (9
cLose-p2 (9
DL9 OPEN-DLT O]

3
)

tns

il

24Vdc MAX 500mA

pvor-oLs (O]
™ DS Fca-DLs O
B i rccoLy O
O OGO 1oop 2
(=] 12
o O] Loop 1
Sensor de penetracao
da haste
@5
LEGENDA: LEGENDA:
DL9 Display de programacao F1 Fusivel de alimentacdo de rede
+-F Botdes de programagdo F2 Fusivel de alimentacao de acessérios T 0.8A
N Placa de bornes de baixa tensdo e Transformador
n \Fl’l?]ct?laddeol)ornes de conexao do motor, pisca-pisca e LED de status:
B3 Conector do fim de curso de abertura DL1 Entrada OPEN
J4 Conector de 5 pinos Decoder/Minidec/receptor RP e RP2 DL2 Entrada CLOSE
5 Conector do fim de curso de fechamento DL3  Entrada FSW
J6 Conector do sensor de penetracio da haste DL4 Entrada STOP
i Conector do condensador de partida do motor (ndo | PLS E.ntrada EMERG
usado para JE275) DL6 Fim de curso de abertura
J9 Terminal de bornes da alimentacao de 230V DL7 Fim de curso de fechamento
DS1 Seletor de frequéncia LOOP1 e LOOP2 DL8 Haste penetrada
624BLD 7 732535 -Rev.l




FAAC

3.2 CONEXOES

As conexdes a uma dnica barreira/pilar sao descritas
abaixo. Para conexdes a pilares e configuracdes de
barreiras opostas ou intertravadas, consulte os anexos
no apéndice.

Nas fases de insercdo de conectores e blocos de terminais
removiveis, tenha cuidado para ndo dobrar o circuito
impresso para ndo danificar a placa.

DISPOSITIVOS DE COMANDO (J1)

GND
ouT 4
ouT3
ouUT3
ouT 2
OUT 1
+24V
+24V
GND
GND
EMERG
STOP
FSW
CLOSE
OPEN A
LOOP 2
LOOP 2
LOOP 1
LOOP 1

24Vdc MAX 500mA

"

Lﬁ

ORI ]  Loop 2

2 34 56 7 8 91011121314 1516 17 18 19

LOOP 1

R

1

Os vdrios contatos NO na mesma entrada devem ser
conectados em paralelo.

Os vérios contatos NC na mesma entrada devem ser
conectados em série.

Uma breve explicacdo das entradas é dada abaixo, o
efeito de um comando pode variar dependendo da légica
operacional e das funcdes de programagao.

Para a conexdo dos dispositivos as entradas com Failsafe
habilitado, consulte o Capitulo de Acessérios.

0 loop conectado a entrada Loop1 tem a

12 L0OPT ¢ o de ABRIR.
0 loop conectado a entrada Loop2 possui
afuncdo de SEGURANCA/FECHAMENTO, ou
3-4  LOOP2  seja, funcionard como SEGURANGA durante

a fase de fechamento e ao desengatar co-
mandard um FECHAMENTO na placa.

0s detectores de laco indutivo (LOOP) detectam veicu-
los e ndo devem ser usados para detectar pedestres,
bicicletas e motos. Se ndo for possivel excluir sua
passagem, sdo necessarios dispositivos alternativos
como, por exemplo, fotocélulas.

Para a montagem dos laos, consulte § 1.

624BLD

5

Contato NO, conecte um botdo ou outro
gerador de impulsos que, fechando um
contato, comande a abertura da barreira
ou 0 abaixamento do pilar

OPENA

6

Contato NO, conecte um botdo ou outro
gerador de impulsos que, fechando um
contato, comande o fechamento da
barreira ou a elevacao do pilar.

CLOSE

Contato NC, conecte uma fotocélula,
pressostato ou outro dispositivo que,
abrindo um contato durante o fechamen-
to, comande ainversao naabertura. Eles
nunca intervém durante o ciclo de aber-
tura. As seqgurancas de fechamento,
se envolvidas na automacdo aberta,
impedem o movimento de fechamento.

FSW

Se NAO for conectado nenhum dispositivo, faga ponte
comGND. Ao fazer essa conexdo, ndo é possivel usar
o controle FAILSAFE.

8

Contato NC, conecte um botao ou outro
dispositivo que, abrindo um contato,
comande a parada da automacédo

STOP

Se NAO for conectado nenhum dispositivo, fazer
ponte com GND

9

Contato NC, conecte um botéo ou outro
dispositivo que, abrindo um contato, co-
mande a abertura da barreira ou 0 abaixa-
mento do pilar em caso de emergéncia e
bloqueie seu funcionamento até que o
contato seja restabelecido.

EMERGEN-
CA

Se NAO for conectado nenhum dispositivo, fazer
ponte com GND

10-
11-19

GND Negativo de alimentacao dos acessdrios e
contatos comuns

12-13

Alimentacdo positiva dos
+ acessérios
24V = MAX.500 mA

0 limite maximo de corrente de 500 mA aplica-se a
soma de todos os acessérios conectados, incluindo
BUS 2easy. Para calcular a absorcao maxima, con-
sulte as instrugdes dos acessérios individuais.

732535-Rev.l



m Saidas do Open Collector

A ativacdo da saida e sua polaridade sdo configuraveis
pela programacdo Avancada.

OUT ativa OUT ndo ativa
PolaridadeNO (V= circuito aberto
Polaridade NC circuito aberto 0V=
1415 ouT1 Saida do Open Collector (GND) com carga
OUT2  maxima de 24 V=MAX 100 mA.
Saida do relé em contato limpo.
16-17 OUT3  Fluxo do contato:
24V ==0u 24V ~/500 mA MAX.
Saida do Open Collector (+24 V=) com
18 ouTs  C@argamaxima de 24V=MAX 100 mA.

Use esta saida, devidamente programa-
da, para conectar os acessorios Bus 2Easy.

@ Para a conexao e 0 enderecamento, consulte o pardgrafo
dedicado.

MOTOR, PISCA-PISCA, VENTILADOR (J2)
ﬂ_*;@%
e

| ®

M2 CL
COM
M10P
FAN
com
COM
LAMP

20 21 22 23 24 25 26

LAMPADA Saida do pisca-pisca 230V - MAX. 60 W

20-21
COM saida do pisca-pisca 115V - MAX. 60 W
VENTILADOR Saida do ventilador 230V
22-23
(OM  Saidadaeletrovélvula de 230V para pilar
M10P
24-25-26  (OM Conexdo do motor
M2 CL
624BLD

FAAC

CONEXAO RAPIDA DO FIM DE CURSO DE
ABERTURA E FECHAMENTO (J3-J5)

in]

A FCA
T~ FCC

Conector de conexao rapida para conectar os fins de
curso de abertura (J3) e fechamento (J5).

SENSOR DE PENETRAGAO DA HASTE (J6)

[

N
L ]

Preparagdo para a conexao do sensor de penetragdo
da haste de articulacdo (se presente).

0sensor é opcional, caso ndo esteja presente ndo remova
a ponte jé instalada.

CONDENSADOR DO MOTOR (J8)

Conector de conexao rapida para conexao do conden-
sador de partida do motor.

732535-Rev.l
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PLACA DE BORNES DE ALIMENTACAO (J9)

L —e
— o

N
1
PE  Conexao de fio terra

N Alimentacao neutra*

L Alimentacao de linha*
*Com base do modelo pode ser de 230V~ ou 115V~

PE N L

@ Para um funcionamento correto, é obrigatdrio conectar a
placa ao condutor de aterramento presente no sistema.
Forneca um interruptor magnetotérmico diferencial
adequado a montante do sistema.

SELETOR DE FREQUENCIA (DS1)

D51 m

Seletor do DIP-SWITCH usado para definir uma fre-
quéncia de trabalho ALTA ou BAIXA das bobinas de
deteccdo do veiculo.

PLACA DE RADIO RECEPTOR/DECODIFICACAO
(J4)

RP/RP2

ooooo

E—
O conector de encaixe rapido de 5 pinos é dedicado a

placa do radio ou de decodificacdo FAAC.
Respeitar o sentido de insercdo mostrada na figura.

Se for utilizado um receptor FAAC modelo RP, recomen-
da-se instalar a antena externa apropriada.

Se um receptor de canal duplo RP2 for usado, é possivel
comandar diretamente o OPEN e o CLOSE da automagao
a partir de um rddio-controle de canal duplo. Se um
receptor de canal Ginico RP for usado, é possivel comandar
somente o OPEN.

624BLD

10
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4. ACIONAMENTO

Execute as operagdes listadas abaixo (§ paragrafos
dedicados).

1. Energizar a placa.

2. Verifique o status correto dos LEDs.

3. Programe o0 624BLD.

Para o correto funcionamento da automacdo, defina a
fungdo dF de acordo com o tipo de produto.

4. Memorize os controles remotos se (previstos) no
sistema (consulte as instrucdes relevantes).

5. Realizar verifica¢des finais sobre o funcionamento
daautomacao com todos os dispositivos instalados.

4.1 ENERGIZAR ELETRICAMENTE A
PLACA

1. Forneca a alimentacéo de rede

2. Odisplay exibe o status da automacdo.

4.2 PROGRAMARAPLACA

—— O] +

HH) -

Para programar a operacao de automacdo, é necessario

F
acessar o modo de programacao. A programacao é
dividida em 3 niveis.

624BLD

n

FAAC

Programacao Basica

1. Pressione e segure o botao F: o display exibe
a primeira fun¢do (dF), que permanece exibida
enquanto o botao F estiver pressionado.

. Soltar o botdo: o display mostra o valor da funcéo.

. Pressionar o botao + ou = para modificar, depois
0 botao F para confirmar e passar para a préxima
funcao.

E necessario proceder da mesma maneira para todas

as funcoes.

m Programacao Avancada

1. Pressione e segure o botao F e, em seguida, tam-
bém o botdo +: o display mostra a primeira funcao
(bo), que permanece exibida enquanto o botao F
estiver pressionado.

. Soltar os botdes: o display mostra o valor da funcéo.

. Pressionar o botao + ou = para modificar, depois
0 botao F para confirmar e passar para a préxima
funcéo.

E necessario proceder da mesma maneira para todas

as fungoes.

m Programacao especializada

1. Pressione e segure o botao F e, em seguida, o
botéo + por cerca de 10 s: o display exibe a primeira
funcao (01), que permanece exibida enquanto o
botéo F estiver pressionado.

. Soltar os botdes: o display mostra o valor da funcéo.

. Pressionar o botéo + ou = para modificar, depois
o botdo F para confirmar e passar para a préxima
funcéo.

E necessario proceder da mesma maneira para todas

as fungoes.
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m Sair e salvar a programacéo

Existem dois modos de saida e salvamento:
- Role 0 menu de programacéo até a tltima funcéo
(Sk) e pressione o botao F: o display volta a exibir
o status de automacao.
Como alternativa, é possivel:
- De qualquer ponto da programacéo de cada nivel,
pressione os botdes F e = simultaneamente: o
display volta a exibir o status da automacéo.

@ Se desconectar a alimentagdo do equipamento antes
de voltar ao display de status ou salvar com F, todas as
alteracdes feitas serdo perdidas.

Ao programar a mudanga de funcdes, ela se torna
imediatamente efetiva.

- Na programacdo Bésica e Avancada, as alteragdes
sdo salvas ao sair da programacao e retornar a
visualizacdo do status da automacgdo.

- Na programacdo Especialista, para tornar ativas as
modifica¢des realizadas nos parametros de 01 a
26, é necessario:

1. Sair da programacdo de Especialista.

2. Selecione a légica de operacado de CU na pro-
gramacao Bésica

3. Sair da programacéo.

624BLD

12

DEFINIR O PADRAO DOS PARAMETROS DE UM
MODELO DE AUTOMAGAO

A alteracdo da funcado dF permite carregar automa-
ticamente diferentes configuracdes padréo para um
determinado modelo de automac¢do. A mudanca
ocorre em todos os niveis de programacao.

As configuragdes predefinidas (pré-configuragdo)
disponiveis sao:

OI  Barreiras Padrao FAAC Pardmetros padrao 1
0c  Barreiras Padrdo FAAC Parametros padrdo 2
03  Padrao FAACCITY

04  Padrao FAACCITY K

0 Padrdo J275

0 PadraoJ355 M30/M50

07 PadrdoJ200

08 PadrdoJS

®

Para tornar efetivo o carregamento da pré-configuracdo
selecionada, saia da programacao ANTES de alterar
outros parametros.

A fungdo dF sempre exibe 00 como uma condicdo pa-
drdo. Nao é possivel reconhecer qual pré-configuracao
foi definida anteriormente.

m Exemplo de programacao

Se desejar configurar a placa 624BLD para um pilar

FAAC, proceda da seguinte forma:

1. NaProgramacdo Basica, defina em 03 a fungao dr.

2. Saia da programacdo Basica (isso carrega a pré-
configuragao selecionada).

3. Volte a programacdo e prossiga com a personali-
zagdo da programacao.
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BB 1 Menu de programagdo Basica
Funcao Basica
oE  CARREGAMENTO DA PRE-CONFIGURAGAO:

00 Condicdo neutra

Ol Barreiras FAAC pardmetros padrao 1
Oc Barreiras FAAC parametros padrao 2
03 Pilar FAACCITY

04 Pilar FAACCITY K

05 PilarJ275

06 Pilar J355 M30/M50

07 PilarJ200

08 PilarJS

Deixe em 00 se nao deseja efetuar nenhuma alteragao
na programacao.

Em relacdo a Pré-configuracdo selecionada, os valores
padrdo relativos sdo carregados em todos os niveis de
programacdo (consulte B 5).

FAAC

Funcao Basica

Ll

LOOP1

Bobina conectada a entrada LOOP1
(fungdo OPEN).

4 habilitado

no nao habilitado

LOOP2

Bobina conectada a entrada LOOP2
(fungdo SAFETY/CLOSE).

Y habilitado

no nao habilitado

FUNCAO BOOST LOOP 1
Y habilitado
no ndo habilitado

Esta funcdo permite aumentar o nivel de sensibilidade
no momento da detec¢do. Quando o veiculo se afasta
da bobina, a sensibilidade retorna ao nivel seleciona-
do. Este sistema permite que o contato de deteccdo seja

b APRENDIZAGEM DOS DISPOSITIVOS BUS 2easy mantido mesmo no caso de veiculos muito altos ou du-
Ver o pardgrafo correspondente. rante a possivel passagem de um trator com o reboque.
{0 LOGICA DE FUNCIONAMENTO H= FUNCAOBOOST LOOP2
A Automatica £A  Condominio 5 habilitado
Al Automética 1 automético no ndo habilitado
E  Semiautomatica rb  Automética para Consulte a fungao BOOST LOOP1
P Estacionamento pilar S|  SENSIBILIDADE LOOP1
PA Estacionamento L Presencado opera- Regula a sensibilidade da bobina de deteccao de veiculos
automatico dor D1...10(niveis de sensibilidade, 10 € igual a sensibilidade
Cr Condominio - Remoto mdxima)
CL  Personalizado G2 SENSIBILIDADE LOOP2
PA_ TEMPO DE PAUSA Regula a sensibilidade da bobina de deteccdo de veiculos
- R . - oo
gixtltt)rl;i;ﬁschente se tiver sido selecionada uma Idgica (niveis; 10 ¢ igual 3 sensibilidade méxima)
Avisualizacdo é em segundos até 59, depois em intervalos St SAIDA PA PROGRAMACAO )
de 105, até um méximo de 4.1 minutos. 9 sairesalvar a programagdo
00...59  (Intervalo de requlacio: 1) no sair sem salvar a programagao
n . Depois de confirmar com o botéo F, o display mostra o
1.0...41  (Intervalo de requlacdo: 10s) -
STATUS da automagdo:
£o FORCADOMOTOR NA ABERTURA
0l <0 00 Fechada 06 Em fechamento
S . 01 Pré-intermiténcia de 0 7 Parada pronta para fechar
(niveis; 50 = forca maxima) bert )
- —— ———— abertura D B Parada pronta para abrir
@ Sea eIetrovaIVI{Ia de descida rapida do pilar ndo estiver 02 Em abertura 09 Abertura em Emergéndia
presente ou ndo for usada, recomenda-se deixar o 03 Aberta
valor padrao. 10 Intervencdo de seguranga
£ FORCA DO MOTOR NO FECHAMENTO 0Y Em pausa d de fechamento
A (o 0G5 Pré-intermiténcia de
01...50 (niveis; 50 =forca maxima) fechamento
624BLD 732535 -Rev.l



FAAC

88 2

Em relacdo a Pré-configuracdo selecionada, os valores
padrao relativos sdo carregados em todos os niveis de

programacao (consulte B8 5).

Menu de programagdo Avancada

Funcao Avancada

bo

TORQUE MAXIMO NO IMPULSO

0 motor funciona com torque maximo (ignorando a
regulacdo de forca) no momento inicial do movimento.

Y habilitado
mo  nao habilitado

PF

PRE-INTERMITENCIA

Permite ativar o pisca-pisca por 5 s antes do inicio do
movimento.

no Desabilitado

0C Em qualquer movimentacdo
PR Na expiracao do tempo pausa
CL Nos fechamentos

FECHAMENTO LENTO

Permite definir toda a fase de fechamento com velocidade
reduzida.

Y habilitado

no ndo habilitado

Er

TEMPO DE DESACELERACAO NO FIM DE CURSO
Permite definir o tempo (em s) de desaceleracdo apds a
intervencdo dos fins de curso de abertura e fechamento.

Regulavel de 0 a 10 s em passos de 1.
0O = desaceleragao excluida
0 = desaceleragio maxima

TEMPO DE OPERACAO (time-out):

Recomenda-se definir um valor de 5+10 s superior ao
tempo necessdrio para a automacdo ir da posicao de
fechamento para a posi¢do de abertura e vice-versa.
Regulavel de 0 a'59 s em passos de 1.

Em sequida, a visualiza¢do passa para minutos e décimos
de segundos (separados por um ponto) e o tempo é
regulado em passos de 10's, até o valor maximo de 4.|
minutos.

F5

FAILSAFE

Aativacdo da funcdo permite um teste de funcionamento
das fotocélulas antes de cada movimento da automacao,
independentemente da saida utilizada. Se o teste falhar,
a automacao ndo inicia a movimentacao.

4 habilitado

no  nao habilitado

Para a conexdo dos dispositivos com Failsafe habilita-
do, consulte o Capitulo Acessérios.

624BLD
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Funcdo Avancada

ol

CONFIGURAGAO DA SAIDA OUT 1
0O FAILSAFE

01 LAMPADA PILOTO (acesa na abertura ou em pausa,
intermitente no fechamento, apagada na automacao
fechada)

02 iluminagdo de automagao (ativa no estado fechado e
em pausa, ndo ativa no estado aberto, intermitente
durante 0 movimento)

(03 automacao FECHADA

{4 automacao ABERTA ou em PAUSA, excluida durante
a pré-intermiténcia no fechamento

05 automacao no MOVIMENTO DE ABERTURA, incluindo
pré-intermiténcia na abertura

& automacao em MOVIMENTO DE FECHAMENTO, inclu-
indo pré-intermiténcia no fechamento

07 automacdo PARADA

0B automacao em EMERGENCIA

09 LOOP1 ocupado

10 LOOP2 ocupado

Il ABERTO para 624 SLAVE

|2 FECHAR para 624 SLAVE

I3 haste PENETRADA

14 luzes do pilar

IS campainha do pilar

I& fim de curso de abertura engatado
IV fim de curso de fechamento engatado
1B intertravamento

P|  POLARIDADE DA SAiDA OUT1
3 = normalmente fechado
no = normalmente aberto
NOTA: se a funcdo da saida é Failsafe, a polaridade deve
ser=no

o Consulte ol

P2 Consulte P!

o3 Consulte ol

P33 Consulte P!

oH  Sedefinido em O3, a saida é dedicada a acessorios com
tecnologia Bus 2Easy. Consulte o paragrafo relativo para
obter explicacdo. Esta saida mantém as possibilidades
de configuracdo da saida 1 inalteradas, exceto para as
fungdes 11, 12, I8 que, neste caso, ndo tém efeito.

PY  Polaridade SAIDA 4:

Permite configurar a polaridade de saida.
3 polaridade normalmente fechada
no_polaridade normalmente aberta (para Bus 2Easy)
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Funcéo Avancada

AS

SOLICITACAO DE MANUTENCAO

Habilita/desabilita a solicitacdo de manutencdo quando
for atingido o nimero de ciclos programados nas sequin-
tes fungdes (e, AC).

Se habilitado, no final da contagem regressiva, a saida
da LAMPADA é ativada por um periodo de 4sa cada30's
(intervencdo necessdria).

4 habilitado
no_ndo habilitado

ac  MILHARES DE CICLOS
Permite programar uma contagem regressiva dos ciclos
de operagdo do sistema.
00...93 milhares de ciclos (programével se A5=4).
0 valor exibido € atualizado com o passar dos ciclos,
interagindo com o valor de ~C (100 diminuiges de nc
correspondem a uma diminuicao de nC).

[ CENTENAS DE MILHARES DE CICLOS
Permite programar uma contagem regressiva dos ciclos
de operagdo do sistema.
00...93 centenasde milhares de ciclos (programavel
se AS=4).
0 valor exibido € atualizado com a sucessao de ciclos,
interagindo com o valor de nc (1 diminuicao em n(
corresponde a 100 diminuicdes em nc).

k|  TEMPO DE RETENCAO DO LOOP 1
Permite definir o tempo de presenca na bobina conectada
aentradadoLoop 1. Aofinal desse tempo, a placa se ca-
libra automaticamente e sinaliza“bobina livre”. Quando
aplaca é ligada, é realizada uma calibragao automatica.
Y9 5minutos
no infinito

k2 TEMPO DE RETENGAO DO LOOP 2
Permite definir o tempo de presenca na bobina conectada
aentradadoLoop2. Aofinal desse tempo, a placase ca-
libra automaticamente e sinaliza “bobina livre”. Quando
aplaca é ligada, é realizada uma calibracao automatica.
3 5minutos
no_infinito

St SAIDA DA PROGRAMAGAO

624BLD

4 sair e salvar a programacao
no sair sem salvar a programagao

Depois de confirmar com o botao F, o display mostra o
STATUS da automagdo:

FAAC

Funcdo Avancada
00 Fechada 06 Em fechamento
01 Pré-intermiténcia de 0 7 Parada pronta para fechar
abertura 08 Parada pronta para abrir
02 Em abertura 09 Abertura em Emergéncia
03 Aberta 10 Intervengio de seguranca
04 Em pausa de fechamento
05 Pré-intermiténcia de
fechamento
15 732535 -Rev.l
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Em relacdo a Pré-configuracdo selecionada, os valores padrao relativos sao carregados em todos os niveis de programacao

(consulte BB 5).

BB 3 Programagdo especializada

Funcao Especializada Configuracao
ol FECHAMENTO AUTOMATICO 4 = fechamento automatico
= | Ativando esta funcio ocorre o fechamento automético apds o tempo de pausa. no = desativa
FUNCIONAMENTO DE 2 ENTRADAS DISTINTAS 4 — funcionamento de 2 entradas
{J2 | Ativando esta funcao ocorre o funcionamento de duas entradas distintas: .
OPEN para a abertura e CLOSE para o fechamento. no = desativa
RECONHECIMENTO DO NIVEL DE ENTRADA OPEN E CLOSE
At?vagéo do reconhecimentp dos niveis das entradas OPEN e FLOSE (co.mando mantido). Ou 4 = reconhecimento de nivel
seja, a placa reconhece o nivel (se, por exemplo, OPEN mantido, pressiona-se o STOP, quando .
03 | dltima¢ liberada, a automacao continua a abrir). ro = reconhecimento da mudana
Se 03 for desativado, a placa comanda uma manobra apenas em resposta a uma mudanga de estado
na entrada.
ABERTURA OPERADA PELO HOMEM PRESENTE COM COMANDO OPEN Y= ativa
0 | Ativagdo de abertura com HOMEM PRESENTE (comando sempre pressionado). Liberando o .
comando OPEN blogueia-se o funcionamento. ro = desativa
COMANDO OPEN NA ABERTURA DE BLOQUEIO
05 Ativando esta funcdo, o comando OPEN interrompe o movimento durante a abertura. Y= na abertura de bloqueio
Se a fungéo 06 for mo 0 sistema estd pronto para a abertura. no = desativa
Se a fungdo 06 for J o sistema estd pronto para o fechamento.
COMANDO OPEN NA ABERTURA INVERTIDA )
& | Ativando esta fungao, o comando OPEN durante a abertura inverte o movimento. d=na abertura inverte
Se os parametros 05 e 06 forem no 0 OPEN ndo tem efeito durante a abertura. no = desativa
COMANDO OPEN EM PAUSA DO BLOQUEIO _ do bloauei
{171 | Ativando esta funco, o comando OPEN durante a pausa bloqueia o funcionamento. d=em paL!sa 0 blogueio
Se 0s parametros 07 e 08 forem no 0 OPEN recarrega o tempo de pausa. o = desativa
0 COMANDO OPEN EM PAUSA FECHA
8 | Ativando esta fungdo, o comando OPEN durante a pausa provoca o fechamento. J=em pau.sa fecha
Se 0s parametros 07 e 08 forem no 0 OPEN recarrega o tempo de pausa. o = desativa
COMANDO OPEN NO FECHAMENTO DO BLOQUEIO 4 =bloqueia
{09 | Ativando esta funcdo, 0 comando OPEN durante o fechamento blogueia o funcionamento, | ~ .
caso contrario, inverte o movimento. no = Inverte
FECHAMENTO COM HOMEM PRESENTE COM COMANDO CLOSE Y = ativa
10 | Ativagdo de fechamento com HOMEM PRESENTE (comando sempre pressionado). .
Liberando o comando CLOSE bloqueia-se o funcionamento. no = desativa
PRIORIDADE DE COMANDO CLOSE Y= ativa
Il | Ativando esta funcao, o comando CLOSE tem prioridade no OPEN, caso contrério, tem )
prioridade no CLOSE. ro = desativa
FECHAMENTO AO LIBERAR 0 COMANDO CLOSE 4 = fecha na liberago
|2 | Ativando esta funcao, o comando CLOSE comanda o fechamento quando é liberado. En-|~ L
quanto CLOSE estiver ativo, a unidade permanece em pré-intermiténcia de fechamento. ro = fechaimediatamente
COMANDO CLOSE BLOQUEIA NA ABERTURA
13 Ativand_o esta fungdo, o comando CLOSE dgrante~a a_bertqra bloqueia o funcionamento, caso | 3= CLOSE bloqueia
contrdrio, 0 comando CLOSE comanda a inversdo imediatamente ou ao final da abertura | no = CLOSE inverte
(consulte também a fungdo I4)

624BLD 16
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Funcdo Especializada

0 COMANDO CLOSE FECHA NO FINAL DA ABERTURA
Ativando esta funcdo e se a funcdo |3 for no, 0 comando CLOSE comanda o fechamento

FAAC

Configuracao

4 = fecha no final da abertura

I imediato ao final do ciclo de abertura (memoriza o CLOSE). no = fechamento imediato
Se 0s parametros | 3 e 14 forem no, CLOSE comanda o fechamento imediato.
BLOQUEADO POR STOP, UM OPEN SUBSEQUENTE MOVE NA DIRECAO OPOSTA
Ativando esta funcdo com o sistema bloqueado por um STOP um OPEN subsequente move | 4 = move na dire¢do oposta
15 na direcdo oposta. no = fecha sempre
Se afuncdo 15 for no, sempre fecha.
NO FECHAMENTO, AS SEGURANCAS DE FECHAMENTO FECHAM AO DESENGATE
|5 | Ativando esta fungao, durante o fechamento, as SEGURANCAS DE FECHAMENTO blogueiame | 4= fecha no desengate
permitem retomar o movimento no seu desengate, caso contrario, invertem imediatamente | no = inversao imediata
em abertura.
FECHAMENTO NO DESENGATE DAS SEGURANCAS DE FECHAMENTO 4 = fechamento no desengate
|7 | Ativando esta fungdo, as SEGURANCAS DE FECHAMENTO comandam o fechamento no seu | de FSW
desengate (consulte também a funcdo 18). no = desativa
AO FINAL DA ABERTURA, AS SEGURANGAS DE FECHAMENTO FECHAM NO DESENGATE '
i ) , i ) . 4 =fecha no final da abertura
18 | Ativando esta funcdo, e se a funcdo | 7 for 9, a unidade aguarda o final do ciclo de abertura — desativa
antes de executar o comando de fechamento fornecido pelas SEGURANCAS DE FECHAMENTO. | ™° ~
NO FECHAMENTO DO LOOP2, FECHA NO DESENGATE 4 = fechamento o desenaate
|9 | Ativando esta fungdo, durante o fechamento, o LOOP2 bloqueia e permite retomar o movi- __ A 30 imediat 9
mento no seu desengate, caso contrério, inverte imediatamente em abertura. no = INversao imediata
0LOOP2 FECHA SE ESTIVER LIVRE A
20 | Ativando esta funcao, 0 LOOP2 comanda o fechamento no seu desengate (consulte também J=fecha S.e L00P? estiver ivre
< no = desativa
afungdocl).
NO FINAL DA ABERTURA, 0 LOOP2 COMANDA 0 FECHAMENTO SE ESTIVER LIVRE i
. < < ) . 4 =fecha no final da abertura
2! | Ativando esta fungéo, e se a fungdo 20 for'$ , a unidade aguarda o final do ciclo de abertura — desativa
antes de executar o comando de fechamento fornecido pelo LOOP2. nes
o2 PRIORIDADE LOOP1 Y = ativa a prioridade LOOP1
Ativando esta funcéo, os comandos de LOOP1 se tornam prioritarios em relacdo aos do LOOP2. | no = desativa
0LOOP1 FECHA SEESTIVER LIVRE
23 0LOOP1 comanda uma abertura e no final dela fecha se desengatado (iitil no caso de retragdo | 5 = fecha se LOOP1 estiver livre
do veiculo com loops consecutivos). no = desativa
Se desativado no desengate do LOOP1 ndo é efetuado o fechamento.
24 | NAO MODIFICAR -
FUNCAQ AD.M.AP. Y= ativa
5 | Ativando esta fungdo, é obtido o funcionamento das segurangas em conformidade comos | ~ desati
regulamentos franceses. no = desativa
NO FECHAMENTO, AS SEGURANCAS FECHAM NO DESENGATE 4 = bloqueia e inverte no de-
6 | Ativando esta funco, as SEGURANCAS DE FECHAMENTO durante o fechamento bloqueiam e | sengate.
invertem o movimento no seu desengate, caso contrdrio, invertem imediatamente. no = inverte imediatamente.
27 | NAO MODIFICAR -
PRE-INTERMITENCIA:
Al | Permite regular, em passos de 15, a durado da pré-intermiténcia desejada, de um minimo |05
de 00 aum méximode 10's
TEMPO LIMITE DE INVERSAQ NO FECHAMENTO: 4= inversio
Fc | Ativando esta fungdo, € possivel durante o fechamento decidir inverter ou bloguear o movi- m_: blogueio

mento no final do tempo limite (falha em atingir o fim de curso de fechamento).

624BLD 17
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FAAC

Funcao Especializada

A3

ABERTURA NA LIGACAO:
Em caso de falta de tensdo, ao ser restaurada, é possivel, habilitando esta funcdo, comandar
uma abertura (somente se a automacdo nao estiver fechada, FCC livre).

Configuracao

9 =abertura
mo = permanece parado

A

TEMPO de ativacdo DO PRESSOSTATO FAAC CITY (J5):

Este é 0 tempo apds o qual a unidade considera o sinal proveniente do pressostato como o
FIM DE CURSO DE FECHAMENTO.

Regulavel de 00 a 59 s em passos de um s. Em seguida, a visualizagdo muda em minutos e
dezenas de s (separados por um ponto) até o valor maximo de 4.1 m.

A5

DESATIVACAC DO PRESSOSTATO DO PILAR NO INICI0 DO MOVIMENTO:

Para um funcionamento correto do pilar, € necessario desativar o controle do pressostato no
inicio da manobra de subida (tempo 0.4 s).

Defina esta funcdo para Y com pilares.

3 = pressostato desativado no
impulso
mo = pressostato sempre ativo

HE

CONTROLE DE ALIMENTACAOQ DA ELETROVALVULA DOS PILARES (bornes 22-23):

FAACCITY K- J355: saida da eletrovdlvula normalmente desalimentada - alimentada durante
adescida.

FAAC CITY - J275 padrao - J200: saida da eletrovalvula normalmente alimentada - desali-
mentada durante a descida.

S = para FAACCITY K/J355
mo = para FAACCITY, J275 e J200

POLARIDADE DO FIM DE CURSO DE ABERTURA:
Configuragdo de contato do fim de curso

S = polaridade NO
no = polaridade NC

AB

POLARIDADE DO FIM DE CURSO DE FECHAMENTO:
Configuragao de contato do fim de curso

4 = polaridade NO
no = polaridade NC

A3

HABILITACAO DO PRESSOSTATO FAAC CITY (J5):

Reconhecimento do contato do PRESSOSTATO como seguranga durante a primeira fase de
subida e fim de curso apés o tempo de ativacdo do pressostato FAACCITY (a funcdo A4):

9 =Funcionamento para FAACCITY

no = Funcionamento do fim de
curso padrao

=

PRESSOSTATO SOMENTE DE SEGURANGA PARA PILARES (bornes 7 - GND):
Reconhecimento do contato da FOTOCELULA como PRESSOSTATO de sequranca.
(0 contato é ignorado no inicio do movimento e no final da subida)

5 =Funcionamento do pressostato
somente de seguranca

mo = Funcionamento das fotocélu-
las padrao

bl

ATRASO DE INTERVENCAQ DA FUNCAO HOLD CLOSE/HOLD OPEN:

Tempo de atraso na ativacéo da funcdo HOLD CLOSE/HOLD OPEN (consulte os parametrosb 3
eb ™). A contagem comega quando o fim de curso envolvido € atingido.

Se, no final do tempo definido, o fim de curso for desengatado involuntariamente, a fungdo
HOLD CLOSE/HOLD OPEN serd ativada.

00 = ativacao imediata de HOLD CLOSE/HOLD OPEN

01 a99 =minutos de contagem antes da ativacdo do HOLD CLOSE/HOLD OPEN

be

PARA NAO MODIFICAR

30

b3

FUNCAO HOLD CLOSE:

No caso de o fim de curso de fechamento ser abandonado involuntariamente, a placa comanda
automaticamente uma movimentagdo por um tempo de 2 s para tentar restaurar a posi¢ao;
se neste tempo o fim de curso de fechamento ndo estiver engatado, a automagdo serd ativada
no méximo para o tempo de trabalho "t"; consulte 0 2° NIV. PROGRAMACAO:

4 =ativa
no = desativa

B4

FUNCAO HOLD OPEN:

No caso de o fim de curso de abertura ser abandonado involuntariamente, a placa comanda
automaticamente uma movimentacdo por um tempo de 2 s para tentar restaurar a posi¢ao;
se neste tempo o fim de curso de abertura ndo estiver engatado, a automacdo serd ativada
no méximo para o tempo de trabalho "t"; consulte 0 2° NIV. PROGRAMACAQ.

(recomendada a fungdo A3 no ' se a funcao b estiver definida no 5)

4 =ativa
no = desativa

624BLD 18
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FAAC

Funcao Especializada Configuracao
b5 | GERENCIAMENTO DA ELETROVALVULA DOS PILARES: Defina: Y = para J275/1355/J200
S paraJ275/1355/)200, no para FAACCITY/FAACCITY K no = FAACCITY/FAACCITY K

b5 | LOGICA DE FUNCIONAMENTO DE ENTRADA DE EMERGENCIA: ativando esta fungdo, a entrada
de emergéncia comanda um fechamento, mantido até que o contato seja restaurado. Sea |9 =ativa

funcdo for desativada, a entrada de emergéncia comanda uma abertura, mantida até que | ~o = desativa
0 contato seja restaurado.

k71 | REGULACAQ DA FORCA COM O FIM DE CURSO DE FECHAMENTO ENGATADO
Permite definir uma forca de impulso no fechamento diferente quando o FCC estd en- | 5 =ativa

gatado.  Ativando esta funcdo, habilita-se a regulacdo da forca com o fim de curso de | no = desativa
fechamento engatado

b3 | REGULACAQ DA FORCA COM O FIM DE CURSO DE FECHAMENTO ENGATADO
01...50 50

(niveis: 50 = forca méxima)

155 | COMANDOS DE ABERTURA E FECHAMENTO DE 2 SEGUNDOS
Ativando esta funcdo, o comando de abertura é ativado quando a automagéo esté no estado

aberto ou aberto em pausa e quando a automagdo esta no estado fechado, um comando de fe- J=atha .
chamento é ativado. Os comandos de abertura e fechamento sio ativados pela duracio de 2. | = = desativa
Para definir o intervalo de tempo entre os dois comandos, consulte a fun¢ao bR

15 | Intervalo entre um comando de abertura e fechamento
Se afungdo b3 forY, defina o intervalo entre os comandos de abertura e fechamento.
0s comandos sdo expressos em minutos. 50
00..99

b | Comando de abertura sempre ativo Y ativa
0 comando de abertura estd sempre ativo quando a automacdo esta em estado aberto e o = desativa

aberto em pausa

St | STATUS DA AUTOMAGAO
Saida da programacao, possivel memorizacdo dos dados e visualizagdo do status de automacdo.

ng Fechada o5 Emfechamento

n) Pré-intermiténcia de abertura 07 Parada pronta para fechar

no Emabertura 0B Parada pronta para abrir

n3 Aberta 09 Abertura em Emergéncia

gy Empausa 10 Intervencdo de sequranca de fechamento
nc  Pré-intermiténcia de fechamento
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PERSONALIZACAO DA LOGICA DE Para personalizar a ldgica definida, proceda da se-
FUNCIONAMENTO guinte forma:

A programacao Especializada também se dedica a | 1. Selecione na programacao Basica a Iogica que
personalizago da l6gica selecionada na programacéo melhor se adapta as suas necessidades.

Bésica. 2. Entre na Programacdo Especializada e modifique

as fungdes desejadas.

@ As fungdes dedicadas a personalizagdovariamde Dlach. | 3. Sair da programacao de Especialista.

4. Na Programacdo Basica, selecione a légica Co.
Atabela a seguir mostra as fun¢des padrdo relaciona-
das as légicas de funcionamento.

BB 4 Valores padrio das funcdes de personalizacio das l6gicas
P

Funcao
ol
o2
03
o4
05
06

-
i

pun]
X
m
)
un}
Iyl
)

-
uni
ul

o

=
Z2Z2ZZZ2ZZZ2ZZ2Z2ZZZZ2Z2Z2ZZZ2Z2ZZZ2Z22Z22Z22Z2<
Z2Z2Z2Z2Z2<K<KZ<XK<XKZ2Z2Z2zZ2Z2Z2zZ2zZ2Z2ZZ22Z22Z22Z22Z2<
Z2Z2ZZZ2ZZZZ2Z2ZZZZ2Z2ZZ2ZZZ2Z2ZZX<<Z2zZ2zZ2Z2
Z2Z2Z2<KZ<XK<XK<KZ2Z2Z<KZ<KZ2<KZ2Z2zZzZ2zzZ2zZzzZzZ22Z2<2ZZ2
Z2Z2Z2<KZ<XK<XK<KZ2Z2Z<KZ<KZ2<KZ2zZzzZzzZ2zzZ2zzZzzZ2z2Z22<=*<
Z22Z2Z2<<X<XZ2Z2Z2Z2Z2<Z2Z2Z2ZZZZ2ZZZ2Z2<2Z2
Z22Z2Z2<K<X<XZ2Z2Z2Z2Z2<Z2Z2Z2ZZZ2zZ2zZ2Z2Z22Z2<-+<
Z22Z2Z2Z2Z2Z2Z2Z2Z2Z2Z2Z2Z2Z22Z2Z2Z2Z22Z2Z2Z22Z2<<=<
Z2Z2Z2Z2Z2Z2Z2Z2Z2Z2Z22Z2Z2Z2Z2<Z2Z2ZZ2Z2Z2<Z2<Zm

=z
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4.3 CONFIGURAGOES PREDEFINIDAS DE
UM MODELO DE AUTOMACAO

Os valores padrao relativos as configura¢des predefi-
nidas sdo indicados nas seguintes tabelas:

BB 5 Valores padrao dos modelos de automagao

FAAC

Programagao Basica | B | RS0 pacary [mcarvk| s | s | 00 s
dr Pré-configuracdo | O = 03 o 05 0 i 08
bu Bus 2Easy = - = - = - = =
Lo Ldgica E Al b b rb b rb b
PR Pausa 20 i 30 30 30 30 0 0
FO Forca de abertura 50 0 = 15 5 & 50 &
FL Forga de fecha-) ¢ 50 50 50 50 50 50 50
mento

Ll L00p1 no no no no no no no no
L2 Loop?2 no no no no no no no no
HI Loop 1 no no no no no no no no
He Loop2 no no no no no no no no
51 Sensibilidade 05 0s 05 0s 0s 05 0s 05
52 Sensibilidade 05 0s 0s 05 0s 05 0s 0s
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FAAC

Programagaoavangada | Beres | Reserado fpyeqry | BUC T rs | mss | oo | s
bo Boost 4 4 4 4 4 4 4 4
PF Pré-intermiténcia no CL no no no no no no
SC Fechamento lento no no no no no no no no
£r Desaceleracdo 03 03 o ] o ] oe ol
£ Tempo limite =] i 2 I2 I2 30 I2 30
FS Fail safe no no no no no no no no
ol Saida1 0o [ 15 5 15 5 15 5
Pl Polaridade 1 no no no no no no no no
oc Saida2 03 I H H 03 03 03 03
P2 Polaridade 2 no no no no no no no no
o3 Saida3 ] ol ] ol o2 o2 o2 o2
P3 Polaridade 3 no no no no no no no no
o4 Saida4 0o oo 0 oo 00 0o 00 0o
P4 Polaridade 4 no no no no no no no no
RS Assisténcia no no no no no no no no
nc Ciclos 1 0o 00 0o 00 0o 0 0o oo
nC Ciclos2 ] o ] o ol o ol ]
k! Retencdo no no no no no no no no
he Retengéo no no no no no no no no
e | S | e | macary | acanvk | 127 1355 1200 I3
ol no 5 5 5 5 4 4 4
oe no no 5 5 5 5 4 i
03 no no 5 5 5 3 3 3
o4 no no no no no no no no
05 4 no no no no no no no
06 4 no no no no no no no
oo no no no no no no no no
08 no no no no no no no no
D g no no no no no no no no
I D no no no no no no no no
I o o o o o o no o
I E‘ no o o o o no no no
I 3 no no no o no no no no
| I_H no no no o no o no no
| 5 no no no no no no no no
1= no no no no no no no no
N no u| no o no no no no
| B no Ij no no no no no no
9 o no no no no no no no
20 no ] no no no no no no
El no 5 no no no no no no
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engg:fa"l‘l‘z’ggg Barveias | Reserkado | pacary | racamvk | 1275 1355 1200 I3
cc no no no no no no no no
£3 no no no no no no no o
4 no no no no no no no no
£5 no no no no no o no no
ch no o no no o no no no
o) no no no no no no no no
Al 05 05 05 05 05 05 05 =
A no o no o no o no no
A3 no o no o no no no no
A4 il 0 o4 o 0 0 05 0
A5 no o | u| | u| 4 u|
AG no o no u] no u| no u|
&l o o 4 | o o no no
AB o o o ] o o o o
A9 no no 9 4 no no no no
b0 o no no no 5 no 4 no
bl oo oo 05 05 0 0 05 os
be 0 0 0 an 0 E] ] a0
b3 no no 5 4 4 4 4 4
b4 no no no no 5 4 4 4
b5 no no no no 5 4 9 4
bb no no no no no no no no
b no no no no no 4 no no
b3 50 =0 50 =0 50 35 50 35
B3 no o no no no 4 no o
bH =50 =0 =50 50 50 50 50 50
bb no o o o no o no 5
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FAAC
4.4 LOGICAS DE FUNCIONAMENTO
Em todas as l6gicas:
- o comando STOP é prioritario e bloqueia o funcio-
namento da automacdo
- - 0 comando EMR é prioritdrio e faz abrir a auto-
macao
- um impulso de CLOSE na auséncia de dispositivos
engatados comanda o fechamento
m Ldgicas automdticas:
- A - Automatica
- Al - Automética 1
- PA - Estacionamento Automatico
- rb - FAAC-City (pilares)
- LR - Condominio Automatico
m Ldgicas semiautomaticas:
- E - Semiautomatica E
- P - Estacionamento
- Ln - Condominio
m Ldgica pelo homem presente
- [ - Homem presente

m Ldgica remota:
- r-Remoto
m Ldgica personalizada
[l

- LU - Personalizado (com base na programacao
Especializada)

624BLD
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LOGICAS AUTOMATICAS
Em todas as l6gicas automaticas, os comandos OPEN
e LOOP1:

- com a automacao fechada, comanda a abertura e
fecha automaticamente apds um tempo de pausa
predefinido

- durante o fechamento, inverte na abertura

m [ - Automatica

Aintervencao da Fotocélula/LOOP2:
- durante a pausa, recarrega o tempo de pausa
- durante o fechamento inverte para abrir e fecha
apos o tempo de pausa

m Al - Automatica 1

Aintervencao da Fotocélula/LOOP2:

- durante a pausa, comanda o fechamento no
desengate

- durante a abertura, ao final do movimento e ao
desengatar, comanda o fechamento

- durante o fechamento, inverte na abertura. No
final do movimento e do desengate, comanda
imediatamente o fechamento

m PR - Estacionamento Automatico

Aintervencao do LOOP2:
- durante a abertura, ao final do movimento e ao
desengatar, comanda o fechamento
Aintervengao da Fotocélula/LOOP2:
- durante o fechamento, bloqueia o movimento. No
desengate, continua fechando

m CA - Condominio Automético

Aintervencao do LOOP2:
- durante a abertura, ao final do movimento e ao
desengatar, comanda o fechamento
- durante o fechamento, inverte na abertura. No
final do movimento e do desengate, comanda o
fechamento.
Aintervencao da fotocélula:
- durante o fechamento, inverte na abertura e fecha
novamente apds o tempo de pausa

m b - FAACCity (para pilares)

Aintervengao da Fotocélula/LOOP2:
- durante a pausa, recarrega o tempo de pausa
- durante o fechamento, inverte na abertura e fecha
novamente apds o tempo de pausa

732535-Rev.l



LOGICAS SEMIAUTOMATICAS
Em todas as légicas semiautométicas, o comando
OPEN:

- com a automacao fechada, comanda a abertura

- durante o fechamento inverte na abertura

m £ Semiautomatica E

Comando de OPEN:
- durante a abertura, blogueia o movimento
- em estado aberto, fecha
Aintervencao de LOOP1:
- com a automacao fechada, comanda a abertura
- durante o fechamento inverte na abertura
Aintervencao da Fotocélula/LOOP2:
- durante o fechamento inverte na abertura

m P - Estacionamento

Aintervencao de LOOP1:

- com a automacao fechada, comanda a aber-
tura. Ao final do movimento e do desengate,
comanda o fechamento

- durante o fechamento, inverte na abertura. Ao
final do movimento e do desengate, comanda o
fechamento

Aintervengao da Fotocélula/LOOP2:

- durante o fechamento, bloqueia o movimento. No

desengate, continuam a fechar

m Cn - Condominio

Aintervencao da fotocélula:
- durante o fechamento, inverte na abertura e fecha
novamente apds o tempo de pausa
Aintervencao de LOOP1:
- com a haste fechada, comanda a abertura
- durante o fechamento, inverte na abertura
Aintervencao do LOOP2:
- durante a abertura no final do movimento e do
desengate, comanda o fechamento
- durante o fechamento, inverte na abertura. Ao
final do movimento e do desengate, comanda o
fechamento

624BLD
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LOGICA PELO HOMEM PRESENTE - MANTIDA
m _ -Homem presente
Alogica C requer o uso dos comandos OPEN e CLOSE
mantidos.
A ativacdo do comando deve ser voluntéria e a
barreira/o pilar deve estar a vista.

- OPEN mantido comanda a abertura

- CLOSE mantido, comanda o fechamento.
Aintervencao das Fotocélulas, LOOP1 e LOOP2:

- durante o fechamento, bloqueiam o movimento

LOGICA REMOTA

Essal6gica é dedicada a placa secundaria na aplicagdo
de barreiras opostas.

LOGICA PERSONALIZADA

Quando uma légica padréo é personalizada na progra-
macao Especializada, uma légica CU (Personalizada)
é criada.
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FAAC
5. COMISSIONAMENTO

5 1 VERIFICAGCOES FINAIS NA BARREIRA
. Se o transito de pedestres ndo puder ser excluido,
verificar se as forcas geradas pela haste se encon-
tram nos limites admitidos pela normativa. Utilize
um medidor de curva de impacto em conformidade
comas normas EN 12453 e EN 12445. Para os paises
extra UE, na auséncia de uma normativa local
especifica, a fora deve ser inferior a 150 N estati-
cos. Verifique se afor¢a maxima de movimentacéo
manual da haste é menor que 220 N.

2. Verifique o funcionamento correto da automacao
com todos os dispositivos instalados.

5.2 FECHAR O CONTENTOR
Feche o contentor onde a placa esté alojada.

5.3 OPERACOES FINAIS

Verifique se foram realizadas (ou providenciadas) as
preparac¢des na entrega do sistema.
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6. ACESSORIOS

6.1 DISPOSITIVOS BUS 2EASY

A placa permite conectar dispositivos FAAC Bus 2Easy
(fotocélulas, bordas sensiveis, dispositivos de comando
e encoder) na saida OUT4, configurada Bus 2Easy.

A placa gerencia os dispositivos de comando BUS 2easy,
somente se o firmware for atualizado para versao FW
2.7 ou superior.

Se ndo for usado nenhum acessério BUS 2easy, deixe
livres os bornes 18 e 19 (sem tracados).

CONEXOES BUS 2EASY
Conecte os dispositivos nos bornes 18 e 19.

Observar a carga maxima de 500 mA.

0 comprimento total dos cabos Bus 2Easy ndo deve
ultrapassar 100 m.

A conexao na linha Bus 2Easy nao tem polaridade.

o]
c @
o5 X >
~ O ) o
YTV
18 19 jmig Oape Oapiy
Dsl st ns|
L2|
BE BU: 4.BUS, [BUS BUS)|

m Fotocélulas BUS 2easy

1. Enderece as fotocélulas BUS 2easy ajustando os
quatro DIP-switch presentes tanto no transmissor
quanto no respectivo receptor (B8 6).

(D 0 transmissor e o receptor de um par de fotocélulas
devem ter 0 mesmo ajuste dos DIP switch.
Ndo se deve ter dois ou mais pares de fotocélulas com o
mesmo ajuste de DIP switch. A presenca de vdrios pares
com o mesmo ajuste do DIP-switch gera um erro na placa
e impede o funcionamento (conflito). Os dispositivos
de detecgdo ndo geram conflito com os dispositivos de
comando e vice-versa.

Registre os dispositivos Bus 2Easy (§ paragrafo
dedicado).

Verifique se os dispositivos Bus 2Easy (§ pardgrafo
dedicado) e se o funcionamento da automacao
estao de acordo com o tipo de fotocélula instalada.

624BLD
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BB 6 Enderecamento das fotocélulas Bus 2Easy
Legenda: 0=0FF , 1=O0N

ON

1234

1000
1001
1010
1011
1100
1101
1110
1111

FSWCL

OPEN

Tipo de uso:

FSW CL
OPEN

Fotocélula ativa na fase de fechamento
Fotocélula para comandar OPEN A

@ 0 efeito devido a intervencdo das fotocélulas depende
da Idgica operacional da automacdo.

m Dispositivos de comando

1. Configurar os DIP-switch no dispositivo para atri-
buir 1 ou 2 comandos.

@ 0 Stop NC gera um stop também no momento em que
o dispositivo é desconectado. Um comando (ex: OPEN
A_1) deve ser usado sobre um s6 dispositivo entre
aqueles conectados.

Nao deve haver dispositivos com o mesmo enderego. A
presenca de vdrios dispositivos com o mesmo endereco
gera um erro na placa e impede o funcionamento (con-
flito). Os dispositivos de deteccdo ndo geram conflito
com os dispositivos de comando e vice-versa.

Néo utilizar a linha BUS 2easy para comandos de parada
de emergéncia.

2. Registre os dispositivos BUS 2easy (consulte o §
paragrafo dedicado).

Verifique os dispositivos BUS 2easy (consulte o
§ paréagrafo dedicado) e se o funcionamento da
automacdo estd conforme os tipos de dispositivos
de comando instalados.

3.
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BB 7 Enderecamento dos dispositivos de comando Bus 2fasy ~ VERIFICAR OS DISPOSITIVOS BUS 2EASY

Legenda: 0=0FF , 1=0N 1. Entre na programacéo basica, na funcéo bu. O
0 DIP 5, se presente, na posicio ON habilita o dispositivo para 2 display mostra o status Bus 2Easy:
comandos. = Asfotocélulas Bus 2Easy nao estao engatadas
ON ON . cc  Curto-circuito/sobrecarga Bus 2Easy (erro 36)
R — ———_ . - -
12340 12345 Er L|nhq Bus 2Easy em erro (verifique os enderecos e repita
0 registro)
0000 OpenA_1 0000 OpenA_1 Close_2 ifi funci dos di .
0001  OpenA2 0001  OpenAl Cose 3 | 2 Paraverificar o funcionamento dos dispositivos
0010 OpenA 3 0010 OpenA 1 Stop regls(tjr.a 0s, a(tjlve cada dispositivo ec\‘/erl ique o
0011 OpenA_4 0011 OpenA_1 Close 1 acendimento do segmento correspondente.

0100 OpenA_5 0100 OpenA_2 Close_2

0101 Stop 0101 OpenA_2 Close_3 , @ ”
0110  StopNC_1 0110  OpenA 2 Stop ——
0111 StopNC2 0111 OpenA 2 Close 1 <ﬂ

1000  Close_1 1000  OpenA_ 3 Close 4

1001 Close_2 1001 OpenA_3 C(lose 5
1010 Close_3 1010 OpenA_3 StopNC_1 -
1011 Close_4 1011 OpenA_3 Close_1
1100  Close 5 1100  OpenA_4 Close 4
1101 Close_6 1101 OpenA_4 (Close_5
1110 '(‘130 utili-— 4149 OpenA_4 StopNC_2 1 Dispositivo de comando Open A.
;an;)o utili- Acessa-se quando o comando é ativado.
T o 1111 OpenA_4 Close_1 ,  Dispositivo de comando Close.
Ex.: Parater OPEN A e varios dispositivos conectados, ajuste OPEN Acessa-se quando 0 comando € ativado.
A_1no primeiro e no sequndo OPEN A_2 ou OPEN A_3... 3 Fotocélulas no fechamento.
*Stop NC gera parada também no momento em que o dispositivo Ele desliga quando a fotocélula estd engatada.
é desconectado, caso ndo queira esta operacdo, utilize um “Stop”. Fotocélulas por impulso Open.
4 Acessa-se quando o comando € ativado.
REGISTRAR OS DISPOSITIVOS BUS 2EASY -
i L. . Status Bus 2Easy (normalmente ligado)
Quando € necessario o registro: 5 . .
L . . , Desliga com o Estado ativo.
- no primeiro acionamento da automacéao ou ap6s —
a substituicio da placa 6 Dispositivo de comando Close.l .
- em seguida a alguma variacio (adico, substituicao Acessa-se quando o comando é ativado.
ou remocao) dos dispositivos BUS 2easy 7 Fotocélulas no fechamento.
Como realizar o registro BUS 2easy: Ele desliga quando a fotocélula estd engatada.
1. Entre na programacao Bésica 8-14 Nao utilizado
2. Nopassobulibere o botao F e pressione o botdo + 15 Status da bobina 1
por 1s. O display visualiza por um momento --, -
em seguida, volta a condicio padrao. A memori- 16 Status da bobina 2

zacdo esta concluida.
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6.2 FOTOCELULAS PARA RELE

As fotocélulas sdo dispositivos de deteccao adicionais do
tipo D (de acordo com a norma EN 12453) para reduzir a
probabilidade de contato com a haste em movimento. As
fotocélulas ndo sao dispositivos de sequranca de acordo
com a norma EN 12978.

Use fotocélulas de relé com contato NC. Se forem
instaladas varias fotocélulas, os contatos devem ser
conectados em série. A entrada FSW, se nao for
usada, deve ser conectada ao bornes GND (ou a saida
programada como Failsafe, se habilitada).

m Teste funcional (Failsafe)

O Failsafe é um teste funcional realizado antes da
movimentacdo: a placa interrompe por um instante
a alimentacao aos transmissores e verifica a troca de
status da entrada. Se o teste falhar, a placa gera um
erro e impede a movimentagéo.
Para habilitar o Failsafe:
1. Conecte o negativo do transmissor ao negativo de
uma saida (por ex., OUT1).
2. Na programagdo avancada, habilite o Failsafe:
- F5=4
3. Configure a saida usada como Failsafe:
-ol=00
4. Configure a polaridade relativacomo normalmente
aberta:
- Pl=ro
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Conexdo de um par de fotocélulas com a fungdo Failsafe

m
z
8
EEEER g L% 00000
88g¢g3 22990 %28 Q9
TErTrs R g Q86652553336

12345 6 7 8 91011121314 1516 171819

SAFE

RXCL1 TXCL1
11
Lj -
3
GND e—4—177 - *E—° +
+ o—? +

FS =Y
|-|| — N
U= uig
PI = no

Conexdo de dois pares de fotocélulas em série com fun¢do
Failsafe

ADNIO¥INI

88883839 00t822282¢20
4 S
T2I358€8288<232323d3¢8

12345 6 7 8 91011121314 1516 17 18 19

SAFE

RXCL TXCL
al
2
B 7
:&1 L +
+ 5|+
TXCL RXCL
[1]
2
C - =1
—— g
+ * - [a GND
+(5 +

F5 =Y
ol = 00
Pl = ro

@6
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6.3 SINALIZAGAO LUMINOSA

LAMPADA INDICADORA DE 24 V=

A luz piloto permite a sinalizacdo remota do status
da automacao:

Luz piloto automacao

apagada fechada

acesa na abertura/aberta ou em pausa
piscando em fechamento

1. Conectealampadaindicadora a saida programavel
OUT3 (24 V== 500 mA).
2. Defina na programacéo Avancada:

od= 10
P3 = no
3. Verificar o funcionamento correto do dispositivo.

ILUMINAGAO DA HASTE 24 V=

Siga as instru¢dées de montagem fornecidas com o
produto.

Luzes da haste automacao

acesa fechado/em pausa

apagada Aberta

piscando em abertura/em fechamento

1. Conecte o cabo a placa da barreira(£'7.

2. Conecte a alimentacao.

3. Defina em programacéo avancada:c3=02 P3 =
ndo para habilitar a iluminacgao.

4. Verifique o funcionamento correto do dispositivo:
se 0 cabo ndo ligar, interrompa a alimentacao e
inverta a conexao do cabo.

SEMAFORO

Na programacao avancada, defina as funcées confor-
me mostrado na figura (£ 8.

® Para mais sequranca, habilite a pré-intermiténcia de
fechamento (PF =CL).
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1 23 4 56 7 8 91011121314 151617 1819

GND

ouUT 4

ouUT3

ouT3

ouT 2

OUT 1

+24V

%%) 24Vdc MAX 500mA

+24V

GND

GND

EMERG

STOP

FSW

CLOSE

i

OPEN A

LOOP 2

LOOP 2

LOOP 2

LOOP 1

LOOP 1

LOOP 1

@7

24 Vdc

O

Alimentacao
O

Programacao avancada
oc =04
P2 =no
oH=16
PH=nro
8
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7. DIAGNOSTICO
7.1 LED DE SINAL NA PLACA

FAAC

7.2 STATUS DA AUTOMAGAO

A tabela mostra em negrito a condicdo dos LEDs com | O display, fora do menu de programacéo, fornece

a placa alimentada, nenhum dispositivo conectado

ativo, com a automacao FECHADA e pronta para abrir

indicacoes sobre o status da automacao:

EMERG - DL5

B8 8 Diagndstico do LED

led  Cor :Significado : [ ) : @)
STOP - DL4 DL5  ivermelho :Led de status de entrada EMERG : Nao ativo : Ativo
DL4 vermelho  :led de status de entrada STOP Nao ativo Ativo
FSW - DL3 DL3 vermelho :led de status de entrada FSW Nao ativo Ativo
CLOSE - DL2 DL2 vermelho  :led de status de entrada CLOSE  : Ativo nao ativo
S DL1 vermelho  iled de status de entrada OPEN Ativo nao ativo
OPEN - DL1 DL8 vermelho :Sinalizacdo da haste penetrada A!lastg Haste
nao foi penetrada
PIVOT -DLS interrompida
DL6  ivermelho :Fim de curso de abertura/NC  Livre : Utilizado
FCA - DL6 (dependendo da direcdo de na posicao
marcha) aberta
FCC - DL7
DL7 vermelho  :Fim de curso de fechamento - NC ' Livre Utilizado
(dependendo da direcdo de na posicao
marcha) fechada
®=ligado O=desligado
@9
624BLD 31 732535 - Rev.l



FAAC
8. MANUTENCAO

8.1 MANUTENCAO ORDINARIA

A tabela lista, apenasatituloindicativo e para serem
entendidas como diretrizes ndo exaustivas, as ope-
racOes periddicas com a placa 624BLD para manter a
automacao em condicdes de eficiéncia e seguranca. E
responsabilidade do instalador/fabricante da maqui-
na definir o plano de manutencdo da automacao,
integrando a lista ou modificando os intervalos de
manutengao com base nas caracteristicas da maquina.

BB 9 Manutengdo ordindria
Operagdes

Equipamentos eletronicos

Frequéncia em meses

Verificar a integridade dos cabos de energia e de conexao e dos prensa-cabos. 12

Verificar a integridade dos conectores e do cabeamento. 12

Verificar a auséncia de tragos de superaquecimento, queimadura, etc. nos componentes elétricos. 12

Verificar a integridade das conexdes de aterramento. 12

Verificar o funcionamento correto do disjuntor termomagnético e do interruptor diferencial. 12
Dispositivos de comando

Verificar a integridade e o funcionamento correto dos dispositivos instalados e dos radio-controles. 12
Bordas sensiveis

Verificar: integridade, fixacdo e funcionamento correto. 6
Fotocélulas

Verificar: integridade, fixacdo e funcionamento correto. 6

Verificar as colunas: integridade, fixacdo, auséncia de deformagdes, etc. 6
Pisca-pisca

Verificar: integridade, fixacdo e funcionamento correto. 12

Para os dispositivos e o operador conectado, consulte as instrugdes especificas.
Para componentes ndo FAAC, consulte a documentacao fornecida pelo fabricante.

624BLD 32
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8.2 PROGRAMAR A SOLICITACAO DE
MANUTENCAO

E possivel programar o ndmero de ciclos realizados,

que quando atingido torna necesséria a manutencéo.

Quando a automacdo atinge o nimero programado de

ciclos, ela ativa a saida da LAMPADA por um periodo

de 4 segundos a cada 30s.

O usuario deve solicitar a interven¢do do instalador

para a manutencéo.

1. Na programacdo Avancada, na funcdo RS,
escolha 3 para habilitar o pedido de manutencao.

2. Na funcdo nc, configurar o valor em milhares
usando os botbes + e =.

3. Nafunc¢do nC configure o valor em centenas de
milhares usando os botdes + e =

4. Saia da programacao para salvar.

FAAC
8.3 SUBSTITUIR UM FUSIVEL
Na auséncia de alimentacao elétrica, substitua o fusivel
respeitando as especificacbes exigidas (£'10).
Restaure a alimentacdo e verifique se a placa e os
acessorios conectados estao ligados.

624BLD 230 V: F 5A
624BLD 115 V: F 10A
JE275:F 10A

PEN L

DDID%

I

0
~
0
~
<+
N
I
[
IN
o
—
o~
o
N

@E@]

1516 17 18 19

T0.8A

10
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FAAC

Q 1 Bobina magnética

8mm

Distancia maxima da superficie de pavimentacdo 50 mm

Z

30-50mm

Gire 20 vezes por metro até a conexdo
com aplaca

Distancia minima do LOOP
de objetos METALICOS FIX0S 15am
de objetos METALICOS MOVEIS 50cm

1. Prepare um duto passador de cabos em PVC ou efetue um trago na pavimentacao (corte os angulos a

45° para evitar a quebra do cabo).

2. Utilizar um cabo unipolar normal com secio de 1.5 mm?. Se o cabo for enterrado diretamente, deve

ser isolado duplamente.

Perimetro da bobina

<3m
de3adm
dedabm
de6al2m
mais de 12m

3. Execute uma bobina preferencialmente quadrada ou retangular.
4. Coloque o cabo executando o nimero de enrolamentos indicados na tabela.

5. Entrelace as duas extremidades do cabo da bobina até a placa 624BLD pelo menos 20 vezes por metro.

N° de enrolamentos a
bobina

6

N W s U

Evite fazer juntas no cabo; se necessdrio, solde os condutores e vede a junta com uma bainha termorretratil e mantenha-

os separados das linhas de alimentagdo de rede.

n

624BLD
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m Recursos do loop do detector

Aplaca 624BLD é equipada com um detector de massa
metalica integrado para a deteccdo por inducdo de
veiculos.

- Separacdo galvanica entre a parte eletrénica do
detector e a bobina

- Alinhamento automatico do sistemaimediatamen-

te apds a ativacao

Reinicializacdo continua de desvios de frequéncia

Sensibilidade independente da indutividade da

bobina

Regulacdo da frequéncia de trabalho das bobinas

- Mensagem da bobina ocupada com visualizacdo

em LED

Status das bobinas enderecaveis nas saidas OUT 1,

OUT2,0UT3e0UT4.

m Conexao

Efetue a conexao das bobinas:

- Bornes 1 - 2 para LOOP 1 = bobina com funcao de

abertura de saida

- Bornes 3 - 4 para LOOP 2 = bobina com funcao de

fechamento e/ou seguranca no fechamento

Para aprofundar o efeito na automacéo dos sinais

provenientes das bobinas, consulte o paragrafo sobre

I6gicas de funcionamento.

Para habilitar a funcionalidade das bobinas conec-

tadas:

1. Entre na programacao Basica e defina os passos L_|
e _C para o valor 3 de acordo com o nimero e o
tipo de bobina conectada.

Se apenas uma bobina tiver sido instalada, habilite
apenas o passo de programacdo correspondente.

0 status de operacdo do loop do detector é mostrado
usando os pontos do display ao visualizar o status da
automacao (passo St).

LOOP 2

LOOP 1

LOOPT  Loop com funcdo de abertura de saida
LOOP2  Loop com funcao de fechamento e/ou sequranca
624BLD
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m Como executar a calibragéo

Cada vez que a placa é alimentada, 624BLD o display
mostra o status da automacdo e o loop do detector
integrado executa uma auto-calibracao das bobinas
conectadas. Portanto, efetue uma calibracdo remo-
vendo a tensao de 624BLD por pelo menos 5 s.

A calibracdo é exibida no display através do pisca
dos dois pontos.

B..B.
H.H.

Piscando: Loop em calibragao

Apagados: Loops livres

Loop1 Loop2

% % Acesos: Loops ativados
[ [ |

Loop1 Loop2

m Regulacao de sensibilidade

A frequéncia de trabalho de cada um dos canais do
detector pode ser regulada para dois niveis com a
ajuda dos DIP-switch DST.

ON  Frequéncia de loop 1 BAIXA

OFF  Frequéncia de loop 1 ALTA

ON  Frequéncia de loop 2 BAIXA

OFF  Frequéncia de loop 2 ALTA
Ao alterar um desses DIPs, recomenda-se realizar uma
nova calibragao. No caso de instalacao de duas bobinas,
selecione frequéncias diferentes para cada uma delas.

DIP1

DIP2
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FAAC

Q 2 Configuracao das barreiras opostas
m Configuracao 624BLD priméria/624BLD secundaria

1. Energize a placa.
2. Programe na placa 624BLD Primaria:

Esta configuracao permite instalar duas barreiras
contrapostas com movimento sincronizado. Nesta
configura¢do, define-se uma barreira como Primaria
e a outra como Secundaria.

- o=l
A barreira primaria gerencia todos os comandos, di- | - P2=no
spositivos de seguranca e através das saidas a barreira - 03=le
secunddria. - P3=mn
3. Programe a placa 624BLD secundaria:
- Na programacao Basica, defina L D=(.
- Entra na programacao Especialista e defina 03=4.
- Volta para a programagao Basica e defina L0=CL!.
624BLD Primaria 624BLD Secundaria
g ]
558880 L6 s s0000 0 8588832 48 .0t80200000
S8 ifhzgaggiissiagt S8 :2th2gqggiEssingt
51 2 345 6 7 8 910111213 14 1516 17 18 19 Jll 2 345 6 7 8 91011121314 151617 18 19
ouT2: LIl ]
oc=!l P2=nro
0UT3: ]
od=Id Pd=ro
12

624BLD
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FAAC

m Configuracao 624BLD primaria/624 MPS secundaria m Configuracao 624 MPS priméria/624BLD secundaria
1. Energize a placa. 1. Energize a placa.
2. Programe na placa 624BLD Primaria: 2. Programe a placa 624BLD secundaria:

- ol=ll - Na programacdo Basica, defina

- Pl=yY L0=r.

- De=l2

- Pe=4

3. Programe a placa 624 MPS secundaria:
- Habilite o DIP 1 e o DIP 2 em OFF e para o
restante deixe o padréo.

624BLD Primaria 624 MPS Secundaria
2
- - = =0 2 o .
§888d8,38090882288¢8¢2% $8:80 01
ZI NN >» B =TS X T 0 << =2 0w w a0 > Mm% < 0 0O < o
£12345678910111213141516171819 1234567 1;
J1
ouT1: JJ L] 1
ol =1l Pl=Y T
ouT2: ] R

DE:IE PE:H

624 MPS Primaria - 624BLD Secundaria
oct [ [rsw] |
: |
S a 8 nLlouL £
s 2 m & D . = =
20352¢%®% ) s oo H
iSRS | =Em ) | 8888f8353 288228825
ocs[ 2EIN N> 2 =252 3808 << 28w a0
123 456 7 DL2D —_' i
gc; | | “12345678910111213141516171819
|

-

[
1]

1

13
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FAAC

Q 3 Configuragdo em intertrava-
mento

Essa configuracdo permite gerenciar duas automacées
de tal forma que a abertura de uma fica subordinada
ao fechamento da outra. O funcionamento pode ser
unidirecional ou bidirecional.

m (Configuragdo de intertravamento

1. Conecte as duas automagdes como na figura.

2. Na programacdo avancada, programe ambas as
placas com o2=18 e Pl=ro.

3. Executar o procedimento de arranque

z 2

3 ° 2
- - = = O o - = 5 5 @
2 0 00 3 0 «w m 5 3 0 00 0 0 00 99z 20 v o 5 % 0 00 0 0
880025 482 0af$22282820 0099203822298 RRCEc5¢ ¢S <@
223N > 2592988 < <3448 T I8 >2£28°0988<c<cZI3dd3s

10 1112 13 14 15 16 17 18 19 6 7 8 9 10111213 14 1516 17 18 19

(i
TN
N
w
IS
wu
)
~
©
©
=
e
N
w
EN
(5]

14
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FAAC

Q 4 ConexaoJ200

MOT2
comMm
MOT1
FAN
com
com
LAMP

GND
ouT4
OouT3
OuT3
OouT2
OouT1
+24V
+24V

GND

GND

EMERGENCY
STOP

FSwW

CLOSE
OPEN A
LOOP 2
LOOP 2
LOOP 1
LOOP 1

0212223242526| [PEN L

2 3 45 6 7 8 910 11 12 13 14 15 16 17 18 19

LADO PILAR
[PE_ .
u_umtu_uB:‘
2
3
4
5
i A
8
9
10]
|
T dp2a T
e —

BORNE ACESSORIO

Fase 1 motor

Comum do motor

Fase 2 motor

Aquecedor

Aquecedor

Luzes da parte superior +
Luzes da parte superior -
Sinalizador actstico +
Sinalizador acustico -
Fim de curso alto
Comum fim de curso -
Fim de curso baixo
Comum fim de curso -

W | N OO un B W IN—

_
(=)

—_
pury

—_
N

—_
w

Fim de curso ALTO (10)

Fim de curso BAIXO - ——
12) Para a conexdo de vérios pilares em uma

(inica placa, consulte as instrugdes especificas

dos pilares.
@15
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FAAC

QN 5 Conexio J275 - 275 2K

LADO PILAR
(&) —
L ] e
i) | <
z——— N 1
s 2
3
worz (2 :
mot1 |(&
FanN (R p
com [CR 7 N
com|( & 3
LAMP |( & I
o AL
T IRl
GND |( & “_"D E[ll_[l
outa|( B :| L
12
outs|( =
outs (8 13
out2|( 4 BORNE ACESSORIO
outt |( % 1 Fase 1 motor
24v|(® _E 2 Comum do motor
w2av |l 3 Fase 2 motor
i
4 Vélvula elétrica
i
GND |{ = _E 5 Valvula elétrica
GND (S 6 Luzes da parte superior/sinalizador
EMERGENCY [(" o :| aclstico +
sToP | w 7 Luzes da parte superior -
8 Sinalizador actstico -
FSW [(( ~
CLose 9 Pressostato
© 10 Pressostato
OPENA |("1n 1 Fim de curso alto
LOOP2 |( « 12 Fim de curso baixo
LoorP2 |( e 13 Comum fim de curso -
LooP1 |( ~
Loop1 |( —2
Fim de curso ALTO (11)

Fim de curso BAIXO0 (12) @ Para a conexdo de vérios pilares em uma
Ginica placa, consulte as instrugdes especificas

dos pilares.
16
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FAAC

Q 6 Conexao J355 M30

(<) LADO PILAR —
_|?— L ul IL] PE
z——— N _

& I—I 1
- INNOOSE minim
mot2 |~ 3 = = 2
com |(& I
mot1 |( & —|I| IRy
N (R
com (N % Sl :
com (= —IL s |FL ]
wamp (@) Aquecedor [ [ s |1
(opcional) o || |
GND (&
out4 |( & 8
Y Z 9
out3 |( —~
out3|( 8 10
out2|( 0 I | A |
outt (& (1 | Y
+24v|( 9 —E ” I[D 13 I:I]I ”
+24Vv|( Y z
GND : BORNE ACESSORIO
- 1 Fase 1 motor 1-2
GND |( S 2 Comum do motor 1-2
EMERGENCY [(" o 3 Fase 2 motor 1-2
stop |C o 4 Valvula elétrica EFO (£ 19
Fsw 5 Valvula elétrica EFO (£ 19
~ 6 Aquecedor (230V ~)
CLOSE |( © 7 Aquecedor (230V ~)
OPENA |( 1n 8 Luzes da parte superior -
9 Luzes da parte superior +
LOOP2 |(*« 10 Fim de curso alto
LOOP2 |( ™ Pressostato EFO
LoorP1 |( ~ n Fim de curso baixo
1 Comum fim de curso
LOOP1 |{ ) Comum pressostato
Fim de curso ALTO 13 No usado
(10)
MAX x1

Fim de curso BAIXO(11)

@17
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FAAC

Q 7 Conexao J355 M50

LADO PILAR

2
_,Jg L N 4mm
m 1,5mm?
=2
sff———1_
mot2 (g Al = [173 5 13 Al
com (1 E Telerruptor Motor
Momt (& E
FaN (R 2 4 6 14 A2 CL COM AP +
com |(N | I | |
com (& J =
LAMP 2)
GND |( &
out4 |(® :|
outs (N
outs |(©
out2 |(1
outt |( Y
2av |(0— 9] Aquecedor
+24v |(Y (opcional)
GND (T
GNp [(Q
EMERGENCY |( o
Fsw|(~
cLose (o 4
OPENA Lt BORNE  ACESSORIO
LooP2 (< 1 Fase da eletrovélvula de descida
Loopr2 [( ™ 2 Comum
Loor1 |(~ 3 Fase do motor de fechamento
Loor1 |( = Condensador
4 Vélvula elétrica EFO(Z" 19
Fim de curso ALTO 5 Vélvula elétrica EFO(Z" 19
(10) 6 Aquecedor (230V ~)
FimdecursoBAKO(TT) g e aprte spetr
9 Luzes da parte superior +
10 Fim de curso alto
Pressostato EFO
n Fim de curso baixo
1 Comum fim de curso

MAX x1

Comum pressostato EFO

@18
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FAAC

Q 8 Conexao EFO

m J355M30

Conexao EFO NO Conexao EFO NC (somente ativagao voluntéria)

XUHEHEH= X{sHEEH

»

m J355M50
Conexao EFO NO Conexao EFO NC (somente ativagao voluntéria)
GND %a R GND %a R
EMERGENCY |(@ EMERGENCY |(@

R1 R1

XSHEE T X{sHEERE T

19
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