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FAAC

1. INTRODUCCION AL MANUAL DE INSTRUCCIONES

Este manual proporciona los procedimientos y las
prescripciones necesarios para la instalacion y el
mantenimiento de 624BLD.

En Europa la automatizacién de una barrera/bolardo
pertenece al dmbito de aplicacion de la Directiva
de Maquinas 2006/42/EC y de las correspondientes
normas armonizadas. La persona que lleva a cabo la
automatizacion de una barrera/bolardo (nueva o ya
existente) se convierte en el Fabricante de la maqui-
na. Por ley es obligatorio, entre otras cosas, realizar
la evaluacién de los riesgos de la maquina (barrera/
bolardo automatizada en su conjunto) y adoptar
medidas de proteccién para cumplir los requisitos
esenciales de seguridad previstos en el Anexo | de la
Directiva de Maquinas.

FAAC S.p.A. recomienda siempre el estricto cum-
plimiento de la norma EN 12453, y en particular la
adopcién de los criterios y los dispositivos de seguridad
indicados, sin ninguna exclusion, incluido el funciona-
miento de hombre presente.

El presente manual proporciona las referencias a las
normas europeas. Laautomatizacién de una barrera/
bolardo debe realizarse respetando las leyes, normas
y reglamentos locales del pais en el que se efectta la
instalacion correspondiente.

Sino se especifica lo contrario, las medidas que figuran
en las instrucciones estan expresadas en mm.

624BLD

ADVERTENCIAS DE SEGURIDAD PARA EL
INSTALADOR

Antes de empezar la instalacion, lea y siga el manual
"Prescripciones de seguridad para el instalador”,
suministrado con el producto, y estas instrucciones
de instalacion.

Conservar toda la documentacion en papel sumini-
strada.

INSTRUCCIONES EN LINEA

Al recibir la mercancia, para llegar directamente
a la pagina de instrucciones especificas del sumi-
nistro, escanear el cédigo QR asociado al icono
ISO 70000 - 0790presente en el propio producto.

I@ e 15070000 - 0790

/
-

-

3
]
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SIGNIFICADO DE LOS SIMBOLOS UTILIZADOS
NOTAS Y ADVERTENCIAS SOBRE LAS INSTRUCCIONES
: ADVERTENCIA - Detalles y especificaciones que deben

respetarse con el fin de garantizar el correcto funciona-
miento del sistema

RECICLADO y ELIMINACION - Los materiales de con-
struccion, las baterias y los componentes electrénicos
no deben eliminarse junto con los residuos domésti-
cos. Deben ser entregados a los centros autorizados
de eliminacidn y reciclaje.

C/; FIGURA Ej:(£'1-3 remitealaFigura 1- detalle 3.

@ TABLA E:EB1 remitealaTabla1.

CAPITULO/APARTADO Ej.:§1.1 remiteal Apartado 1.1.

Led apagado

Led intermitente

§
O
@ ledencendido
%
*

Led intermitente rapido
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2. 624BLD

2.1 IDENTIFICACION DE LA TARJETA 2.4 USO NO PERMITIDO

La tarjeta 624BLD se identifica mediante la etiqueta | - Esté prohibido un uso distinto del previsto.

colocada en la tarjeta (' 1). - Esta prohibido instalar 624BLD en lugares con ri-
esgo de explosién oincendio: la presencia de gases

2.2 USO PREVISTO o vapores inflamables constituye un grave peligro

La tarjeta electronica 624BLD estd disefiada para para la seguridad (el producto no esta certificado

controlar barreras FAAC vehiculares (230 V~/ 115V de acuerdo con la Directiva ATEX).

~) 0 bolardos 230 V~ FAAC. ~ Se pueden controlar | - Est4 prohibido alimentar la instalacién con fuentes

una o dos barrerasy, en funcién del modelo, hasta tres de energia distintas de las prescritas.

bolardos. Cada barrera/bolardo debe controlarse | Est4 prohibido integrar sistemas y/o equipos co-

desde su propia tarjeta dedicada. merciales no previstos, y utilizarlos para usos no

permitidos por sus respectivos fabricantes.

- Esta prohibido utilizar o instalar accesorios que
no hayan sido expresamente aprobados por
FAAC S.p.A.

. - Esta prohibido utilizar 624BLD en presencia de

2.3 LIMITES DFUSO fallos/manipulaciones que pudieran comprometer

- No se debe utilizar con barreras/bolardos cuyos la seguridad.

datos teclnlclols, incluidos en clf placa dle datos,l 30 - No exponer 624BLD a chorros de agua directos sea
respeten los limites que se indican en el manual de cual sea su tipo y tamafio.

|nstrucaones_ d,e la tar.Jgta. - Noexponer 624BLD a agentes quimicos o ambien-
- Queda prohibido utilizar el producto con una tales agresivos.

configuracion constructiva distinta a la prevista por

FAAC S.p.A. Esté prohibido modificar cualquier

componente del producto.

Cualquier otro uso que no se indique expresamente esta
prohibido y podria perjudicar la integridad del producto
o representar una fuente de peligro.

(6digo de identificacion
mes/afio de produccion

Modelo

1
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FAAC
2.5 CARACTERISTICAS TECNICAS

m Suministro

- Integrada en las barreras 620, 640 y 642 ((£°2).

- Integrada en el contenedor JE275 a instalar exter-
namente para controlar los bolardos J200, J275
- 1275 2K, J355 M30, J355 M50 y serie JS ((£'3).

m Programacion desde la tarjeta

La programacion desde la tarjeta se efectiia mediante
la pantalla y los botones especificos.

m Diagndstico
Mediante led y pantalla.
m Configuracion de 2 automatizaciones

Con la configuracién Primaria-Secundaria es posible
instalar dos barreras con contrapuestas o interbloque-
adas o bolardos en configuraciéon multiple.

m Bus 2Easy

Se pueden conectar los dispositivos FAAC Bus 2Easy
(fotocélulas y dispositivos de control).

m 4salidas programables

Hay 4 salidas programables disponibles en 18 fun-
ciones diferentes.

m Detector integrado de 2 canales independientes
Para las especificaciones técnicas, consultar § 1.

ACCESORIOS OPCIONALES

m Sistema de radio

La tarjeta electrénica estd equipada con un acopla-
miento de tarjeta de 5 pines MINIDEC, DECODER,
Receptor RP/RP2.

624BLD

624BLD integrada en la barrera

624BLD suministrada con contenedor JE275

@3
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FUNCIONES DE SEGURIDAD
m Definicion de los niveles minimos de proteccion del borde primario (EN 12453)
TIPO DE USO
Usuarios formados y presencia |Usuarios formados y pre- |Usuarios no formados
i improbable de pdblico sencia probable de publi-
TIPO DE ACTIVACION ©
Modo de funcionamiento hombre A B no admitido
presente
Activacion por impulsos en vista de la
automatizacion C/E C/E (C+D)/E
Activacion por impulsos no en vista de
la automatizacion C/E (C+D)/E (C+D)/E
Modo de funcionamiento automatico (C+D)/E (C+D)/E (C+D)/E

o N ™ >

en combinacion con la limitacion de fuerzas (C)

Modo de funcionamiento hombre presente con mando sin autorretencion

Modo de funcionamiento en modo hombre presente con mando sin autorretencién equipado con un interruptor de llave o similar
Limitacién de las fuerzas, mediante dispositivos de limitacion de la fuerza o dispositivos de proteccién sensibles
Dispositivo adicional para reducir la probabilidad de contacto de una persona u obstaculo con la hoja mévil de la cancela, utilizado

E Dispositivo de proteccion sensible para la deteccion de la presencia, disefiado e instalado para que una persona no pueda ser tocada

por la hoja en movimiento

m Funciones de seguridad de 624BLD

Tipo de pro- Nivel de
teccionsegin  rendimiento  Nivel de rendi-
Entradas  Programaciones Funciones EN 12453 del dispositivo miento 624BLD
Failsafe habilitado en B
OUT1/0UT2/0UT3 Prevencién del contacto me-
FSw _ diante dispositivos de deteccion ~ E PlcCategoria2  Plc Categoria 2
ol/oc/03=00 de presencia (ESPE)
PI/P2/PI=ro
m Funciones adicionales de proteccion
Tipo de pro- Nivel de Nivel de
teccionsegiin  rendimiento rendimiento
Entradas  Programaciones Funciones EN 12453 del dispositivo ~ 624BLD
Failsafe habilitado en
0UT1/0UT2/0UT3
ol /oc /03=00 Dispositivos adicionales para
FSW Pl/P2/PI=ro reducir la probabilidad de con- D - -
0 bien tacto
Control periddico con intervalo
minimo de 6 meses
Dispositivos adicionales para
Bus 2Easy  Fotocélulas BUS 2easy reducir la probabilidad de con- D - -
tacto
624BLD 5 732535 -Rev.l
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DATOS TECNICOS
Datos técnicos 624BLD 230V 624BLD 115V JE275
Tension de alimentacion de red 220-240V~ (+6%-10%) 110-120V~ (+6%-10%) 220-240V~ (+6 % -10 %)
@50/60 Hz @50/60 Hz @50/60 Hz
Potencia absorbida W TW W
Potencia max. motor 1000 W 1000 W 1000W
Tension salida accesorios 24\ == 24\ == 24\ ==
Carga max. accesorios y BUS 2easy 500 mA 500 mA 500 mA
Fusibles de proteccion FI=F3A F1=F10A F1=F10A
F2=T0.8A F2=T0.8A F2=T0.8A
Temperatura ambiente de funcionamiento -20°C+55°C -20°C+55°C -20°C+55°C

2.6 DIMENSIONES TOTALES DEL CONTENEDOR JE275

264

@4
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3. INSTALACION ELECTRONICA
3.1 COMPONENTES 624BLD

FAAC

e [ T[]

624BLD 230V: F 5A

624BLD 115V: F 10A
JE275:F10A

]

®

20 21 22 23 24 25 26

Disipador introducido en
el triac de potenciaen la
configuracion JE275

T0.8A

EMERG-DLS
4+ sToP-DL4

FSW-DL3
CLOSE-DL2
OPEN-DL1

PIVOT-DL8
FCA-DL6
FCC-DL7

ooooo
=)
]

24Vdc MAX 500mA

il

LOOP 2

LOOP 1

Sensor de derribo barra
@5
LEYENDA: LEYENDA:
DL9 Pantalla de programacion F1 Fusible alimentacién de red
+-F Botones de programacion R Fusible para alimentacion accesorios T0.8 A
N Regleta de bornes de baja tension aD Transformador
n E:ﬂ:;avgﬁtﬁg(rjgis conexién motor, lampara intermi Led de estado:
i} Conector final de carrera de apertura DLT __Entrada OPEN
J4 Conector de 5 pines Decoder/Minidec/receptor RPy RP2 DL2 Entrada CLOSE
)5 Conector final de carrera de cierre DL3  Entrada FSW
16 Conector sensor de derribo barra DL4 Entrada STOP
" Conector condensador de arranque del motor (no DL5 E.ntrada EMERG
utilizado para JE275) DL6 Final de carrera de apertura

)9 Regleta de bornes alimentacién 230V DL7 Final de carrera de cierre
DS1 Selector de frecuencia LOOP1y LOOP2 DL8 Barra atravesada

624BLD 732535 -Rev.l
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3.2 CONEXIONES

A continuacion se describen las conexiones a una sola
barrera/bolardo. Para las conexiones a los bolardos
y en las configuraciones de barreras contrapuestas o

interbloqueadas, consultar los anexos del apéndice.

Durante la insercidn de conectores y regletas de bornes
extraibles, tener cuidado de no flexionar el circuito

impreso para no dafiar la tarjeta.

Los detectores de espira inductiva (LOOP) detectan
vehiculos y no deben ser utilizados para detectar
peatones, bicicletas o motocicletas. Sino es posible
excluir su paso, son necesarios dispositivos alternati-
vos, como por ejemplo fotocélulas.

Para la realizacion de las espiras, consultar § 1.

DISPOSITIVOS DE MANDO (J1)

GND
ouT 4
ouT3
ouUT3
ouT 2
OUT 1
+24V
+24V
GND
GND
EMERG
STOP
FSW
CLOSE
OPEN A
LOOP 2
LOOP 2
LOOP 1
LOOP 1

24Vdc MAX 500mA

"

Lﬁ

ORI ]  Loop 2

2 34 56 7 8 91011121314 1516 17 18 19

O] LOOP 1

1

Contacto NO; conectar un botén u otro
dispositivo que mediante un impulso
permita, al cerrar un contacto, controlar
la apertura de la barrera o el descenso
del bolardo

5 OPENA

Contacto NO; conectar un botdn u otro
dispositivo que mediante un impulso
permita, al cerrar un contacto, controlar
el cierre de la barrera o la elevacion del
bolardo.

6 CLOSE

Contacto NC; conectar una fotocélula, pre-
sostato u otro dispositivo que permita, al
abrir un contacto durante el cierre, enviar
un comando para la inversion en fase de
apertura. Nunca intervienen durante el
ciclo de apertura. Las Sequridades de cier-
re, si se accionan con la automatizacion
abierta, impiden el movimiento de cierre.

7 FSW

Si NO se conecta ningin dispositivo, puentear con
GND. Al realizar esta conexién no se puede utilizar
el control del FAILSAFE.

Contacto NC; conectar un botén u otro
dispositivo que permita, al abrir un
contacto, controlar la parada de la au-
tomatizacion

8 STOP

Varios contactos NO sobre la misma entrada deben

conectarse en paralelo.

Varios contactos NC sobre la misma entrada deben

conectarse en serie.

A continuacidn, se explican las entradas de manera
sintética; el efecto de un comando puede variar en
funcion de laldgica de funcionamiento y de las funciones

de programacion.

Para la conexidn de los dispositivos a las entradas con

Failsafe habilitado, consultar el Capitulo Accesorios.

Si NO se conecta ningdn dispositivo, puentear con
GND

Contacto NC; conectar un botén u otro
dispositivo que permita, al abrir un
EMER-  contacto, controlar la apertura de la
GENCY  barreraolabajada del bolardo en caso de
emergenciay bloguear su funcionamiento
hasta que se restablezca el contacto.

@ Si NO se conecta ningdn dispositivo, puentear con
GND

Elbucle conectadoalaentrada Loop1 tiene

10- GND Negativo alimentacién de accesorios y
11-19 comin de los contactos

12 100P1 la funcién de OPEN.
Elbucle conectado alaentrada Loop2 tiene
la funcion de SEGURIDAD/CIERRE, es decir,
3-4 LOOP2  funcionara como SEGURIDAD durante la

fase de cierre y en la desconexion ordenard
un CIERRE a la tarjeta.

624BLD

1213 + Positivo alimentacion de accesorios
24V = MAX. 500 mA

El limite de corriente maxima de 500 mA se aplica a
lasuma de todos los accesorios conectados, incluidos
los BUS 2easy. Para calcular la absorcion mdxima,
consultar las instrucciones de cada accesorio.

732535-Rev.l



m Salidas Open Collector

La activacion de la salida y su polaridad se pueden
configurar mediante programacién Avanzada.

OUT activa OUT no activa
Polaridad NO oV= circuito abierto
Polaridad NC circuito abierto 0V=
1415 out Salida open Collector (GND) con carga
OUT2  maxima 24 V==MAX. 100 mA.
Salida relé de contacto limpio.
16-17 0UT3  Alcance del contacto:
24V == 024V ~ /500 mA MAX.
Salida open Collector (+24 V=) con
carga maxima 24 V=="MAX. 100 mA.
18 OUT4  Utilizar esta salida, debidamente pro-

gramada, para la conexion de accesorios
Bus 2Easy.

Para la conexion y el direccionamiento, ver el apartado
especifico.

MOTOR, LAMPARA INTERMITENTE, VENTILA-

DOR (J2)
=or

M2 CL
COM
M10P

20 21 22 23 24 25 26

FAN o I:l
COM
o ®

LAMP

Salida lampara intermitente 230 V -

2021 LAMP  MAX.60W
) (OM  Salida lampara intermitente 115V -
MAX. 60 W
FAN  Salida ventilador 230V
22-23
(OM  Salida electrovalvula 230V para bolardo
M10P
24-25-26  (OM Conexién motor
M2 (L
624BLD

FAAC

CONEXION RAPIDA DE FINAL DE CARRE-
RA DE APERTURAY CIERRE (J3-J5)

in]

A FCA
T~ FCC

Conector de conexién rapida para la conexién de los
finales de carrera de apertura (J3) y cierre (J5).

SENSOR DE DERRIBO BARRA (J6)

[

L~
L ]

Preparacion para la conexion del sensor de derribo de
barra pivotante (si la hubiera).

El sensor es opcional, si no esta presente, no retire el
puente ya instalado.

CONDENSADOR MOTOR (J8)

Conector de conexién rapida para la conexién del
condensador de arranque del motor.

732535-Rev.l
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REGLETA DE BORNES DE ALIMENTACION (J9)

L —e
— o

N
1
PE Conexion de tierra

N Alimentacién Neutro*

L Alimentacién Linea*
*En funcion del modelo puede ser 230V~ 0115V~

PE N L

@ Para un correcto funcionamiento, es obligatoria la
conexion de la tarjeta al conductor de tierra presente
en la instalacin. Situar aguas arriba del sistema un
interruptor magnetotérmico diferencial adecuado.

SELECTOR DE FRECUENCIA (DS1)

D51 m

Selector DIP-SWITCH utilizado para configurar una
frecuencia de trabajo ALTA o BAJA de las espiras de
deteccién de vehiculos.

TARJETA RADIO RECEPTOR/DECODIFICADOR
(J4)

RP/RP2

ooooo

E—
El conector de conexidn rapida de 5 pines se utiliza
para tarjetas de radio o de descodificacién FAAC.

Respetar la direccion de insercién indicada en la figura.

@ Sise utiliza un receptor FAAC modelo RP, se recomienda
instalar la antena exterior correspondiente.
Si se utiliza un receptor bicanal RP2, es posible ordenar
directamente el OPEN y el CLOSE de la automatizacion
desde un control remoto bicanal. Sise utiliza un recep-
tor monocanal RP, es posible ordenar solamente el OPEN.

624BLD

10
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4. ARRANQUE

Realizar las operaciones indicadas a continuacion (§
apartados especificos).

1. Conectar la alimentacién.

2. Comprobar el correcto estado de los leds.

3. Programar el 624BLD.

Para un correcto funcionamiento de la automatizacion,
configurar la funcion d~ en funcion del tipo de producto.

Memorizar los mandos a distancia (si los hubiera)
en la instalacién (ver las instrucciones correspon-
dientes).

Realizar las comprobaciones finales sobre el fun-
cionamiento de la automatizacién con todos los
dispositivos instalados.

4.1 CONECTARLA ALIMENTACION
1. Conectar la alimentacién de red.
2. Lapantallamuestra el estado de la automatizacion.

4.2 PROGRAMACION DE LA TARJETA

i s

F
Para programar el funcionamiento de la automatiza-
cién es necesario acceder alamodalidad de programa-
cién. La programacion se divide en 3 niveles.

624BLD

n

FAAC

m Programacion Base

1. Pulsary mantener pulsado el botén F: la pantalla
muestra la primera funcién (dF), que permanece en
pantalla mientras se mantiene pulsado el boton F.

2. Soltar el botén: la pantalla muestra el valor de
la funcién.

3. Pulsar el botén + o = para modificar y, después,
el botdn F para confirmar y pasar a la siguiente
funcién.

Se procede de lamisma forma para todas las funciones.

m Programacién avanzada

1. Pulsar y mantener pulsado el botén Fy, después,
pulsar también el botdn +: la pantalla muestra la
primera funcién (bo), que permanece en pantalla
mientras se mantiene pulsado el boton F.

2. Soltar los botones: la pantalla muestra el valor de
la funcion.

3. Pulsar el botén + o = para modificar y, después,
el botdn F para confirmar y pasar a la siguiente
funcién.

Se procede de lamisma forma para todas las funciones.

m Programacion Experta

1. Pulsar y mantener pulsado el botén Fy, después,
pulsar también el botén + durante unos 10 s: la
pantalla muestra la primera funcién (01), que per-
manece en pantalla mientras se mantiene pulsado
el boton F.

2. Soltar los botones: la pantalla muestra el valor de
la funcion.

3. Pulsar el botén + o = para modificar y, después,
el botén F para confirmar y pasar a la siguiente
funcién.

Se procede de lamisma forma para todas las funciones.

732535-Rev.l
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m Saliry guardar la programacion

Se prevén dos modalidades de salida y guardado:

- Desplazar el ment de programacién hasta la ltima
funcion (5k) y pulsar el botén F: la pantalla vuelve
amostrar el estado de la automatizacion.

Como alternativa, es posible:

- Desde cualquier punto de la programacion de
cada nivel, pulsar simultdneamente los botones
F y = : la pantalla vuelve a mostrar el estado de la
automatizacion.

Si se desconecta la alimentacion del equipo antes de
volver a la visualizacién del estado o del guardado con
F, se perderdn todas las variaciones realizadas.

Cuando se programa, la modificacion de las funciones
se vuelve inmediatamente efectiva.

- En la programacién Base y Avanzada, las modifi-
caciones se guardan al salir de la programacién
y volver a la visualizacién del estado de la auto-
matizacion.

- En programacion Experta, para activar las modifi-
caciones realizadas en los pardmetros de 01 a 26,
es necesario:

1. Salir de la programacion Experta.

2. Seleccionar la légica de funcionamiento CL en
la programacion Base

3. Salir de la programacion.

624BLD

12

CONFIGURAR LOS PARAMETROS POR DEFEC-
TO DE UN MODELO DE AUTOMATIZACION

La modificacién de la funcién dF permite cargar
autométicamente diferentes configuraciones prede-
finidas para un determinado modelo de automatiza-
cién. La modificacion se realiza en todos los niveles
de programacién.

La configuracion previa (pre-setting) disponible es:

Valor por defecto Barreras FAAC pardmetros

i estandar 1

02 Val?r por defecto Barreras FAAC pardmetros
estandar 2

03 Valor por defecto FAACCITY

04 Valor por defecto FAACCITY K

05 Valor por defecto 275

05  Valor por defecto J355 M30/M50

7 Valor por defecto J200
Valor por defecto JS

Para hacer efectiva la carga de la configuracion previa
seleccionada, salir de la programacién ANTES de modi-
ficar otros pardmetros.

La funcién dF muestra siempre 00 como condicién
estandar. No es posible reconocer qué configuracién
previa se ha configurado previamente.

®

m Ejemplo de programacion

Sise desea configurar la tarjeta 624BLD para un bolar-
do FAAC, proceder de la siguiente manera:

1. Enla Programacion Base, configurar 03 la funcion
dF.

Salir de la programacién Base (de esta forma se
carga la configuracién previa seleccionada).
Volver a la programacién y proceder con la perso-
nalizacién de la programacion.

2.

3.

732535-Rev.l



B81

Men de programacién Base

Funcion Base

dF

CARGA DE LA CONFIGURACION PREVIA:
00 Estado neutral

Ol Barreras FAAC pardmetros estandar 1
Oc Barreras FAAC pardmetros estandar 2
03 Bolardo FAACCITY

04 Bolardo FAACCITY K

05 Bolardo J275

06 Bolardo J355 M30/M50

7 Bolardo J200

08 BolardoJS

FAAC

Funcion Base

Ll

LOOP1

Espira conectada a la entrada LOOP1
(funcién OPEN).

Y habilitado

no no habilitado

LooP2

Espira conectada a la entrada LOOP2
(funcion SAFETY/CLOSE).

Y habilitado

no no habilitado

Dejar a 00 si no se desea realizar ninguna modificacion
en la programacion.

En relacidn con la configuracion previa seleccionada,
en todos los niveles de programacion se cargan los
valores por defecto correspondientes (consultar EEB 5).

FUNCION BOOST LOOP 1
Y habilitado
no no habilitado

® Esta funcion permite aumentar el nivel de sensibilidad

en el momento de la deteccién. Cuando el vehiculo se
aleja de la espira, |a sensibilidad vuelve al nivel selec-
cionado. Este sistema permite mantener el contacto de

b APRENDIZAJE DE DISPOSITIVOS BUS 2easy deteccion incluso en el caso de vehiculos de gran altura
Ver el apartado correspondiente. o durante el eventual paso de un tractor con remolque.
0 LOGICA DE FUNCIONAMIENTO H= FUNCION BOOST LOOP 2
A Automética CA  Comunidad de pro- 5 habilitado
Al Automatica 1 pietarios automética no no habilitado
E  Semiautomatica rb  Automética para Véase la funcién BOOST LOOP1
P Aparcamiento bolardo 5| SENSIBILIDAD LOOP1
PA Aparcamiento C Hombre presente Regula la sensibilidad de la espira de deteccién de
automética - Remote vehiculos
Cr Comunidad de Cu Custom O1...10(niveles de sensibilidad, 10 equivale a sensibilidad
propietarios w0 M méxima)
©A TIEMPO DE PAUSA 52 SENSIBILIDAD LOOP2
(se muestra solo si se ha seleccionado una ldgica Reg’ula la sensibilidad de la espira de deteccion de
automatica) vehiculos
Se muestra en sequndos hasta 59y, después, a intervalos DI:..IEI . o -
de 10's, hasta un méximo de 4.1 minutos. (niveles; 10 equivale a sensibilidad méxima)
00...53  (Paso deregulacién: 1s) St SALIDADELA PROGRAMACION
1.0...4)  (Paso de requlacién: 10's) 3 saley guarda la programacion
Fo  FUERZA MOTOR EN APERTURA no sale sin guardar la programacion
= Tras haber confirmado con el botén F, la pantalla muestra
Dl.' 50 » el ESTADO de la automatizacion:
(niveles; S0 = fuerza maxima) 00 Cerrada OE En dierre

©

En el caso de que no esté presente o no se utilice la
electrovdlvula de bajada répida del bolardo, es acon-
sejable dejar el valor por defecto.

m
n

FUERZA MOTOR EN CIERRE

01...50  (niveles; 50 = fuerza maxima)

624BLD

01 Preparpadeo apertura
02 Enapertura

0 3 Abierto

O En pausa

0'S Preparpadeo cierre

07 Parada lista para el cierre

08 Parada lista para la aper-
tura

(09 Apertura de emergencia

10 Intervencién seguridad
cierre
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88 2

En relacién con la configuracion previa seleccionada, en
todos los niveles de programacién se cargan los valores

por defecto correspondientes (consultar B8 5).

Mend de programacién Avanzada

Funcion Avanzada

bo

PAR MAXIMO AL ARRANCAR

El motor trabaja con el par maximo (ignorando la
requlacion’de fuerza) en el instante inicial del movi-
miento.

Y habilitado

no no habilitado

PF

PREPARPADEQ

Permite activar laldmpara intermitente durante 5 s antes
del inicio del movimiento.

no Inhabilitado

OC En cualquier movimiento

PR Alfinalizar el tiempo de pausa
CL Enlos cierres

iy}
(]

CIERRE LENTO

Permite configurar toda la fase de cierre a baja velocidad.
4 habilitado

no no habilitado

Er

TIEMPO DE DECELERACION AL FINAL DE CARRERA

Permite configurar el tiempo (en s) de deceleracion
después de la intervencién de los finales de carrera de
aperturay cierre.

Regulable entre 3y 1T s, a intervalos de 1.
00 = deceleracion excluida
10 = deceleracion maxima

TIEMPO DE TRABAJO (time-out):

Es conveniente configurar un valor 5+10 s superior al
tiempo necesario para la automatizacion para pasar de
a posicion de cierre a la de apertura y viceversa.
Regulable entre 0y 53 5, a intervalos de 1s.

A continuacién, la visualizacion cambia a minutos y dece-
nas de s (separados por un punto) y el tiempo se ajusta a
intervalos de 105, hasta un valor maximo de .| minutos.

F5

FAILSAFE

La activacion de la funcién permite probar el funciona-
miento de las fotocélulas antes de cada movimiento de
la automatizacién, independientemente de la salida
utilizada. Si la prueba falla, la automatizacion no inicia
el movimiento.

4 habilitado

no no habilitado

Para la conexion de los dispositivos con Failsafe habi-
litado, consultar el Capitulo Accesorios.

624BLD

14

Funcion Avanzada
ol CONFIGURACION SALIDA OUT 1
D0 FAILSAFE

0! LAMPARATESTIGO (encendida en apertura y abierta
0 en pausa, intermitente en cierre, apagada con la
automatizacion cerrada)

02 iluminacion automatizacion (activa en estado cerrado
y en pausa, no activa en estado abierto, intermitente
durante el movimiento)

03 automatizacién CERRADA

04 automatizacion ABIERTA o en PAUSA, excluido
durante el preparpadeo en fase de cierre

05 automatizacién en MOVIMIENTO APERTURA, incluido
el preparpadeo en fase de apertura

0B automatizacién en MOVIMIENTO CIERRE, incluido el
preparpadeo en fase de cierre

"1 automatizacion PARADA

{8 automatizacién de EMERGENCIA

3 LOOP1 accionado

10 LOOP2 accionado

Il OPEN para 624 SLAVE

I2 CLOSE para 624 SLAVE

I3 barra ATRAVESADA

14 luces bolardo

IS zumbador bolardo

I& final de carrera de apertura activo

17 final de carrera de cierre activo

I8 interblogueo

Pl

POLARIDAD DE LA SALIDA OUT1

4 = normalmente cerrado

no = normalmente abierto

NOTA: si la funcién de la salida es Failsafe, la polaridad
debe ser=no

oc

Ver ol

Pe

Ver Pl

o3

Ver ol

P3

Ver PI

oM

Si se configura en 00, la salida estd dedicada a los
accesorios con tecnologia Bus 2Easy. Consultar el apar-
tado correspondiente para la explicacion. Esta salida
mantiene inalteradas las posibilidades de configuracion
de la salida 1a excepcion de las funciones |1, I2, 18 que
en este caso no surten efecto.

Y

Polaridad de SALIDA 4:

Permite configurar la polaridad de salida.

3 polaridad normalmente cerrado

=in polaridad normalmente abierto (para Bus 2Easy)
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Funcion Avanzada

AS

SOLICITUD DE MANTENIMIENTO

Habilita/inhabilita la solicitud de mantenimiento cuando
se alcanza el nimero de ciclos programado en las siguien-
tes funciones (mc, AC).

Si estd habilitada, al final de la cuenta atrds se activa
|a salida LAMP durante un periodo de 4 s cada 30 s (se
requiere intervencion).

S habilitado

no no habilitado

nc

MILES de CICLOS

Permite configurar una cuenta atrds de los ciclos de
funcionamiento de la instalacion.

00...33 millares de ciclos (programable siAS=4).
El valor mostrado se actualiza a medida que se suceden
los ciclos, interactuando con el valor de nC (100 dismi-
nuciones de mc corresponden a una disminucion denl).

nC

CIENTOS de MILES de CICLOS
Permite configurar una cuenta atrds de los ciclos de
funcionamiento de la instalacion.

00...93 dentosde millares de ciclos (programable
siAS=4).

Elvalor mostrado se actualiza a medida que se suceden los
ciclos, interactuando con el valor de nc (1 disminucién de
nC corresponde a 100 disminuciones de nc).

hl

TIEMPO DE RETENCION LOOP 1

Permite configurar el tiempo de presencia en la espira
conectada en laentradaLoop 1. Alfinal de este tiempo la
tarjeta se autocalibra e indica “espira libre”. Al encender
|a tarjeta se realiza una calibracion automatica.

Y9 5minutos

no infinito

he

TIEMPO DE RETENCION LOOP 2

Permite configurar el tiempo de presencia en la espira
conectadaen laentradaLoop 2. Alfinal de este tiempola
tarjeta se autocalibra e indica “espira libre”. Al encender
|a tarjeta se realiza una calibracion automatica.

3 5minutos

no_infinito

St

624BLD

SALIDA DE LA PROGRAMACION
4 saleyqguarda la programacién
no sale sin guardar la programacion

Tras haber confirmado con el botén F, a pantalla muestra
el ESTADO de la automatizacién:

Funcion Avanzada
00 Cerrada

01 Preparpadeo apertura
02 Enapertura

0 3 Abierto

O En pausa

05 Preparpadeo cierre

FAAC

06 Endierre
0 7 Parada lista para el cierre

0 8 Parada lista para la aper-
tura

03 Apertura de emergencia

O Intervencion sequridad
cierre

15
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En relacién con la configuracién previa seleccionada, en todos los niveles de programacién se cargan los valores por defecto

correspondientes (consultar B 5).

B8 3 Programacion Experta

Funcién Experta Configuracién

ol CIERRE AUTOMATICO 4= cierre automdtico

= | Activando esta funcidn se obtiene el cierre automatico tras el tiempo de pausa. no = desactiva
FUNCIONAMIENTO 2 ENTRADAS DISTINTAS 4 — funcionamiento 2 entradas

02 | Activando esta funcion se obtiene el funcionamiento con dos entradas distintas: A
OPEN para la apertura y CLOSE para el cierre. no = desactiva
RECONOCIMIENTO DE NIVEL DE ENTRADA OPENY CLOSE
Activacié_n del reconocimiento de los njvele; de Ia's entradas OPEN y CLQSE (comando 4 = reconocimiento nivel
mantenido). O la tarjeta reconoce el nivel (si por ejemplo con OPEN mantenido se pulsa el - L

03 STOP, al soltar este (iltimo la automatizacién se sigue abriendo). ro = reconocimiento a la variacién
Si 03 estd desactivado, la tarjeta ordena una maniobra solamente frente a un cambio en delestado
la entrada.

APERTURA EN MODO HOMBRE PRESENTE CON COMANDO OPEN 4= activa

0 | Activacién de apertura con HOMBRE PRESENTE (comando permanentemente pulsado). Al .
soltar el comando OPEN se bloquea el funcionamiento. no = desactiva
COMANDO OPEN EN APERTURA BLOQUEA

05 Activando esta funcién el comando OPEN durante la apertura detiene el movimiento. 5 =en apertura bloquea
Sila funcién OF es no, el sistema estd preparado para la apertura. no = desactiva
Sila funcion OF es', el sistema estd preparado para el cierre.

COMANDO OPEN EN APERTURA INVIERTE .

& | Activando esta funcién el comando OPEN durante la apertura invierte el movimiento. d=en apert.ura nvierte
Si los pardmetros 05 y OF son no el OPEN no tiene efecto durante la apertura. no = desactiva
COMANDO OPEN EN PAUSA BLOQUEA

{37 | Activando esta funcién el comando OPEN durante la pausa bloquea el funcionamiento. I=en pause bloquea
Silos parametros 07 y 08 son no el OPEN recarga el tiempo de pausa. o = desactiva
COMANDO OPEN EN PAUSA CIERRA i

8 | Activando esta funcién el comando OPEN durante la pausa provoca el cierre. d=en paus.‘.a clerra
Si los pardmetros 071y 08 son no el OPEN recarga el tiempo de pausa. o = desactiva
COMANDO OPEN EN CIERRE BLOQUEA 4 = bloguea

{09 | Activando esta funcion el comando OPEN durante el cierre bloquea el funcionamiento, de | = .
lo contrario invierte el movimiento. no = Invierte
CIERRE EN MODO HOMBRE PRESENTE CON COMANDO CLOSE Y= activa

10 | Activacién de cierre con HOMBRE PRESENTE (comando permanentemente pulsado). .

Al soltar el comando CLOSE se bloquea el funcionamiento. no = desactiva
PRIORIDAD COMANDO CLOSE 4= activa

Il | Activando esta funcion el comando CLOSE tiene prioridad en el OPEN, de lo contrario el OPEN .
tiene prioridad en el CLOSE. ro = desactiva
CIERRE AL SOLTAR EL COMANDO CLOSE i

. - . . Y=cierra al soltar

I2 | Activando esta funcion el comando CLOSE ordena el cierre cuando se suelta. Mientras CLOSE |~~~ . .
estd activo la unidad permanece en preparpadeo de cierre. no = dierra de inmediato
COMANDO CLOSE BLOQUEA EN LA APERTURA

13 Activando esta funcién el comando CLOSE durante la apertura bloquea el funcionamiento, | 3= CLOSE bloquea
de lo contrario el comando CLOSE ordena la inversion de inmediato o al final de la apertura | no = CLOSE invierte
(ver también la funcién 1)

624BLD 16
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Funcién Experta

COMANDO CLOSE CIERRA AL FINAL DE LA APERTURA
Activando esta funcion y sila funcién 13 es no, el comando CLOSE ordena el cierre inmediato

FAAC

Configuracién

Y= cierra al final de la apertura

4 al final del ciclo de apertura (memoriza el CLOSE). no = cierre inmediato
Si los pardmetros | 3 y 14 son no CLOSE ordena el cierre inmediato.
BLOQUEADO POR STOP UN SIGUIENTE OPEN MUEVE EN LA DIRECCION OPUESTA
Activando esta funcion con el sistema blogueado por un STOP un siguiente OPEN mueve | 4= mueve en la direccion opuesta
15 en la direccién opuesta. o = cierra siempre
Sila funcion IS es no cierra siempre.
EN EL CIERRE, LAS SEGURIDADES DE CIERRE CIERRAN AL DESACTIVARSE
I5 Activando esta funcién, durante el cierre, las SEGURIDADES CIERRE bloquean y permiten |3 = cierra al desactivar
reanudar el movimiento al desactivarse, de lo contrario, invierten de inmediato en fase de | o = inversion inmediata
apertura.
CIERRE DE LAS SEGURIDADES DE CIERRE AL DESACTIVARSE 4= cierre al desactivar el FSW
|7 | Activando esta funcion las SEGURIDADES CIERRE ordenan el cierre al desactivarse (ver ——d "
también la funcién 18). nio = desactiva
AL FINAL DE LA APERTURA, LAS SEGURIDADES DE CIERRE CIERRAN AL DESACTIVARSE ) i
. o » ) o ) Y= cierra al final de la apertura
18 | Activando esta funcion y si la funcion 17 es'Y, la unidad espera la finalizacion del cicode |~ desactiva
apertura antes de ordenar el cierre suministrado por las SEGURIDADES CIERRE. ne=
EN EL CIERRE, LOOP2 CIERRA AL DESACTIVARSE Y= cierre al desactivar
19 | Activando esta funcién, durante el cierre, LOOP2 bloquea y permite reanudar el movimiento | = . . diat
al desactivarse, de lo contrario, invierte de inmediato en fase de apertura. no = INversion inmediata
o0 LOOP2 CIERRA SI ESTA LIBRE Y= cierra si LOOP2 estd libre
| Activando esta funcién LOOP2 ordena el cierre al desactivarse (ver también la funcion 21). | no = desactiva
AL FINAL DE LA APERTURA, LOOP2 ACTIVA EL CIERRE SI ESTA LIBRE i i
. o . . e ) Y= cierra al final de la apertura
2! | Activando esta funcion y si la funcién 20 es Y, la unidad espera la finalizacion del cido de | ~ desactiva
apertura antes de ordenar el cierre suministrado por LOOP2. nes
oo PRIORIDAD LOOP1 Y= activa prioridad LOOP1
Activando esta funcion los comandos de LOOP1 tienen prioridad sobre los de LOOP2. mo = desactiva
LOOP1 CIERRA SI ESTA LIBRE
o3 EI LOOP1 ordena una apertura y al final de esta cierra si esta desactivado (util en caso de | 9= cierra si LOOP1 estd libre
retroceso del vehiculo con bucles consecutivos). no = desactiva
Si estd desactivado al desactivarse LOOP1, no se cierra.
2 | NO MODIFICAR -
FUNCION A.D.M.A.P. Y= activa
25 | Activando esta funcion se obtiene el funcionamiento de las sequridades segin las normativas | ~ i
francesas. no = desactiva
EN EL CIERRE, LAS SEGURIDADES CIERRAN AL DESACTIVARSE 4 = bloquea e invierte al desac-
6 | Activando esta funcién las SEGURIDADES CIERRE durante el cierre bloquean e invierten el | tivarse.
movimiento al desactivarse, de lo contrario, invierten de inmediato. no = invierte inmediatamente.
21 | NOMODIFICAR -
PRE-PARPADEO:
Al | Permite regular, a intervalos de 15, la duracién del preparpadeo deseado, desde un minimo | 05
de 00 hasta un maximode 10's
TIMEQUT DE INVERSION EN EL CIERRE: Y= inversion
Fc | Activando esta funcion, durante el cierre es posible decidir invertir o bloquear el movimiento

al final del tiempo de espera (no se ha alcanzado el final de carrera de cierre).

no = bloqueo

624BLD 17
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Funcién Experta

A3

APERTURA AL ENCENDERSE:

En caso de ausencia de tensidn, al restablecerla, es posible, habilitando esta funcidn, ordenar
una apertura (solo si la automatizacion no esté cerrada, FCClibre).

Configuracién

J =apertura
no = permanece parado

A

TIEMPO activacién PRESOSTATO FAAC CITY (J5):

Es el tiempo después del cual la unidad considera la sefal procedente del presostato como
FINAL DE CARRERA DE CIERRE.

Regulable entre 0y 59 saintervalos de uns. A continuacion, la visualizacién cambia a minutos
y decenas de s (separados por un punto), hasta un valor maximo de 4.1 m.

40

A5

DESACTIVACION DEL PRESOSTATO DE BOLARDOS AL INICIO DEL MOVIMIENTO:

Para un correcto funcionamiento del bolardo es necesario desactivar el control del presostato
alinicio de la maniobra de subida (tiempo 0.4's).

Configurar esta funcién en Y con bolardos.

3 = presostato desactivado al
arrancar

no = presostato siempre activo

RE

CONTROL DE LA ALIMENTACION DE LA ELECTROVALVULA DE BOLARDOS (bornes 22-23):
FAACCITY K- J355: salida de la electrovalvula sin alimentacion - alimentada durante la bajada.
FAACCITY - 275 estandar - J200: salida de la electrovdlvula alimentada - sin alimentacién
durante la bajada.

9 = para FAACCITY K/J355
no = para FAACCITY, J275 y J200

POLARIDAD FINAL DE CARRERA DE APERTURA:
Configuracién del contacto de final de carrera

9 = polaridad NO
no = polaridad NC

RB

POLARIDAD FINAL DE CARRERA DE CIERRE:
Configuracién del contacto de final de carrera

3 = polaridad NO
no = polaridad NC

A3

HABILITACION DEL PRESOSTATO FAAC CITY (J5):

Reconocimiento del contacto PRESOSTATO como sequridad durante la primera fase de subiday
de final de carrera después del tiempo de activacién del presostato FAACCITY (la funcién A4):

9 =Funcionamiento para FAACCITY

no = Funcionamiento final de
carrera estandar

=l

PRESOSTATO SOLO DE SEGURIDAD PARA BOLARDOS (bornes 7 - GND):
Reconocimiento del contacto FOTOCELULA como PRESOSTATO de sequridad.
(el contacto se ignora al inicio del movimiento y al final de la subida)

9 =Funcionamiento del presostato
solo de sequridad

mo = Funcionamiento fotocélulas
estandar

bl

RETRASO EN LA INTERVENCION DE LA FUNCION HOLD CLOSE / HOLD OPEN:
Tiempo de retraso en la activacién de la funcion HOLD CLOSE / HOLD OPEN (ver pardmetros
b3 yb4). El recuento inicia al alcanzar el final de carrera involucrado.

Sialfinal del tiempo establecido el final de carrera se desactiva involuntariamente, se activa
la funcion HOLD CLOSE / HOLD OPEN.

00 =activacion inmediata de HOLD CLOSE / HOLD OPEN
01 a993 = minutos antes de la activacion HOLD CLOSE / HOLD OPEN

be

NO MODIFICAR

30

b3

FUNCION HOLD CLOSE:

En caso de que el final de carrera de cierre se abandone involuntariamente, la tarjeta ordena
automdticamente un movimiento durante un tiempo de 2 s para intentar restablecer la posi-
cion; si en este tiempo el final de carrera de cierre no se activa, la automatizacion se activara
al méximo durante el tiempo de trabajo "t"; ver el 2° NIV. PROGRAMACION:

Y =activa
no = desactiva

b

FUNCION HOLD OPEN:

En caso de que el final de carrera de apertura se abandone involuntariamente, la tarjeta
ordena autométicamente un movimiento durante un tiempo de 2 s para intentar restablecer
|a posicidn; si en este tiempo el final de carrera de apertura no se activa, la automatizacion se
activard al maximo durante el tiempo de trabajo "t"; ver el 2° NIV. PROGRAMACION.

(se recomienda la funcién A3 en'Y si la funcién b esta configurada end)

Y =activa
no = desactiva

b5

GESTION ELECTROVALVULA BOLARDOS: (Configurar:
S paraJ275/1355/J200, mo para FAACCITY / FAACCITY K

3 =paraJ275/J355/J200
no =FAACATY /FAACATY K

624BLD 18
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Funcién Experta Configuracién
b5 | LOGICA DE FUNCIONAMIENTO ENTRADA DE EMERGENCIA:  al activar esta funcidn, la entrada
de emergencia ordena un cierre, que se mantiene hasta el restablecimiento del contacto. Si |'J=activa
la funcion esta desactivada, la entrada de emergencia ordena una apertura, que se mantiene | o = desactiva
hasta el restablecimiento del contacto.
b7 | REGULACION DE LA FUERZA CON FINAL DE CARRERA DE CIERRE ACTIVO Y= acti
Permite configurar una fuerza de empuje diferente en el cierre cuando FCCesta activo.  Ac- |~ activa .
tivando esta funcion se habilita la regulacién de la fuerza con final de carrera de cierre activo | ™= = desactiva
2 | REGULACION DE LA FUERZA CON FINAL DE CARRERA DE CIERRE ACTIVO
01...50 50
(niveles: 50 = fuerza méxima)
155 | COMANDOS DE APERTURAYY CIERRE DE 2 SEGUNDOS
Activando esta funcion, el comando de apertura se activa cuando la automatizacion esta Y= adti
en estado abierto o abierto en pausa, y cuando la automatizacion esta en estado cerrado, | = activa .
se activa un comando de cierre.” Los comandos de apertura y cierre se activan durante 25, | ™° = desactiva
Para configurar el intervalo de tiempo entre los dos comandos, consultar la funcion bR
A | Intervalo entre un comando de apertura y cierre
Sila funcién 53 es S, configurar el intervalo entre los comandos de apertura y cierre.
Los comandos se expresan en minutos. 50
00...98
b | Comando de apertura siempre activo Y= activa

Comando de apertura siempre activo cuando la automatizacién estd en estado abierto y
abierto en pausa

no = desactiva

ESTADO DEL AUTOMATISMO:

Salida de la programacién, eventual memorizacion de los datos y visualizacion del estado de la automatizacion.
Cerrada En cierre

oo 0B

n) Preparpadeo apertura 071 Paradalista para el cierre

na2 Enapertura 08 Paradallista parala apertura

n3 Abierto 09 Apertura de emergencia

ny Enpausa 10 Intervencién sequridad cierre

nc  Preparpadeo cierre

624BLD 19
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FAAC
PERSONALIZACION DE LA LOGICA DE
FUNCIONAMIENTO
La programacién Experta también estd dedicada a
la personalizacién de la I6gica seleccionada en la
programacion base.

@ Las funciones dedicadas a la personalizacion van de
Olack.

Para personalizar la légica configurada, proceder de

la siguiente manera:

1. Seleccionar en la programacion Base la l6gica que
mejor se adapte a sus necesidades.

2. Entrar en la Programacién Experta y modificar las
funciones deseadas.

3. Salir de la Programacion Experta.

4. En Programacion Base seleccionar la légica Co.

En la siguiente tabla se indican las funciones por de-

fecto relativas a las l6gicas de funcionamiento.

BB 4 Valores por defecto de las funciones de personalizacion de las Igicas

Funcion

pun]
X

P

o
]
—
ul

-
pun]
a

o

o
0e
03
o4
05
)

-
i

T
Z2Z2ZZZ2ZZZ2ZZ2Z2ZZZZ2Z2Z2ZZZ2Z2ZZZ2Z22Z22Z22Z2<
Z2Z2Z2Z2Z2<K<KZ<XK<XKZ2Z2Z2zZ2Z2Z2zZ2zZ2Z2ZZ22Z22Z22Z22Z2<
2 Z2Z2Z2Z2Z2Z2Z2Z2Z2Z2Z2Z2Z22Z2Z2222Z2<<Z2Z2Z2Z|mM
Z2Z2Z2<KZ<XK<XK<KZ2Z2Z<KZ<KZ2<KZ2Z2zZzZ2zzZ2zZzzZzZ22Z2<2ZZ2

Z2Z2Z2<KZ<XK<XK<KZ2Z2Z<KZ<KZ2<KZ2zZzzZzzZ2zzZ2zzZzzZ2z2Z22<=*<
Z22Z2Z2<<X<XZ2Z2Z2Z2Z2<Z2Z2Z2ZZZZ2ZZZ2Z2<2Z2
Z22Z2Z2<K<X<XZ2Z2Z2Z2Z2<Z2Z2Z2ZZZ2zZ2zZ2Z2Z22Z2<-+<
Z22Z2Z2Z2Z2Z2Z2Z2Z2Z2Z2Z2Z2Z22Z2Z2Z2Z22Z2Z2Z22Z2<<=<
Z2Z2Z2Z2Z2Z2Z2Z2Z2Z2Z22Z2Z2Z2Z2<Z2Z2ZZ2Z2Z2<Z2<Zm

=z
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4.3 CONFIGURACIONES PREDE-
FINIDAS DE UN MODELO DE

AUTOMATIZACION
Los valores por defecto relativos a las configuraciones

predefinidas se indican en las siguientes tablas:

B8 5 Valores por defecto de los modelos de automatizacién

FAAC

ProgramacicnBase | “ancc | RSO pncary [acarvk| s | s | 200 I
dr Configuracién -

e o 0 03 o is 06 07 08
bu Bus 2Easy = = = = = = = -
Lo Ldgica E Al b b rb b rb b
PR Pausa =] 0 30 30 30 30 El 30
FO Fuerza apertura 50 50 15 5 5 &5 50 E=
FC Fuerza cierre 50 0 50 50 50 50 O 50
Ll L00p1 no no no no no no no no
L2 Loop?2 no no no no no no no no
HI Loop 1 no no no no no no no no
He Loop2 no no no no no no no no
51 Sensibilidad 05 0s 05 0s 0s 05 0s 05
52 Sensibilidad 05 0s 0s 05 0s 05 0s 0s
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FAAC

Programacién avanzada BT:K:?S ResF(:\rAlg do FAACITY CFI?'ecK 1275 1355 J200 JS
bo Boost 4 4 4 4 4 4 4 4
PF Preparpadeo no CL no no no no no no
SC (ierre lento no no no no no no no no
- Deceleracién 03 03 ol ol al ol 02 ol
£ Tiempo de espera =] ] 2 I2 I2 30 I2 30
FS Fail safe no no no no no no no no
ol Salida1 0o [ 15 5 15 5 15 5
Pl Polaridad 1 no no no no no no no no
oc Salida2 03 n H H 03 03 03 03
P2 Polaridad 2 no no no no no no no no
o3 Salida3 ] ol ] ol o2 o2 o2 o2
P3 Polaridad 3 no no no no no no no no
o4 Salida 4 00 oo 0 0o 00 0o 00 0o
P4 Polaridad 4 no no no no no no no no
RS Asistencia no no no no no no no no
nc Ciclos 1 0o 00 0o 00 0o 0 0o oo
nC Ciclos2 ] o 0l o ] o ] 0l
k! Retencién no no no no no no no no
ke Retencion no no no no no no no no
Programacion| Barreras | Reservado

ngperta FAAC FAAC FAACCITY | FAACCITYK 1275 1355 J200 JS
ol no 5 5 5 5 5 i i
oe no no 5 5 5 5 4 i
03 no no 5 5 5 3 3 3
o4 no no no no no no no no
05 4 no no no no no no no
06 4 no no no no no no no
oo no no no no no no no no
08 no no no no no no no no
D g no no no no no no no no
I D no no no no no no no no
I o o o o o o no o
I E‘ no o o o o no no no
I 3 no no no o no no no no
| I_H no no o o no o no no
| 5 no no no no no no no no
1= no no no no no o o o
N no u| no o no no no no
| B no Ij no no no no no no
9 o no no no no no no no
20 no ] no no no no no no
El no 5 no no no no no no
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FAAC

Programacion| Barreras | Reservado

ngperta FAAC FAAC FAACCITY | FAACCITYK 1275 J355 J200 JS
cc no no no no no no no no
£3 no no no no no no no no
4 no no no no no no no no
£5 no no no no no no no no
ch no o no no no no no no
o) no no no no no no no no
Al 05 05 05 05 05 05 05 =
A no o no o no o no no
A3 no o no o no no no no
A4 il 0 o4 o 0 0 05 0
A5 no o | u| | u| 4 u|
AG no o no u] no u| no u|
&l o o 4 | o o no no
AB o o o ] o o o o
A9 no no 9 4 no no no no
b0 o no no no 5 no 4 no
bl oo oo 05 05 0 0 05 os
be 0 0 0 an 0 30 ] 30
b3 no no 5 4 4 4 4 4
b4 no no no no 5 4 4 4
b5 no no no no 5 4 9 4
bb no no no no no no no no
b no no no no no 4 no no
b3 50 =0 50 =0 50 35 50 35
B3 no o no no no 4 no no
bH =50 =0 =50 50 50 50 50 50
bb no o o o no o no 5
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FAAC
4.4 LOGICAS DE FUNCIONAMIENTO

En todas las légicas:

- el comando STOP es prioritario y bloquea el fun-
cionamiento de la automatizacion

- el comando EMR es prioritario y hace que se abra
la automatizacién

- un impulso de CLOSE en ausencia de dispositivos
activados ordena el cierre

m Ldgicas automaticas:

- A - Automatica

- Al - Automética 1

- PR - Aparcamiento Automitica

- rb - FAAC-City (bolardos)

- CH - Comunidad de propietarios Automatica
m Ldgicas semiautomaticas:

- E - Semiautomatica E

- P - Aparcamiento

- Ln - Comunidad de propietarios
m Ldgica hombre presente:

- [ - Hombre presente
m Ldgica remote:

- ~-Remote
m Ldgica personalizada

[

- LU - Custom (en funcién de la programacion
Experta)

624BLD
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LOGICAS AUTOMATICAS
En todas las ldgicas autométicas los comandos OPEN
y LOOP1:

- con laautomatizacion cerrada, ordenan laapertura
y vuelven a cerrar automaticamente tras un tiempo
de pausa preconfigurado

- durante el cierre, se invierten en fase de apertura

m [ - Automatica

La intervencién de la fotocélula/ LOOP2:
- durante la pausa recarga el tiempo de pausa
- durante el cierre invierte en apertura y vuelve a
cerrar tras el tiempo de pausa

m Al - Automatica 1

Laintervencion de la fotocélula / LOOP2:
- durante la pausa, ordena el cierre al desactivarse
- durante la apertura, al final del movimiento y al
desactivarse, ordena el cierre
- durante el cierre, invierte en fase de apertura. Al
final del movimiento y al desactivarse, ordena
inmediatamente el cierre

m PR - Aparcamiento Automatica

Laintervencion del LOOP2:
- durante la apertura, al final del movimiento y al
desactivarse, ordena el cierre
La intervencion de la fotocélula / LOOP2:
- durante el cierre, bloquea el movimiento. Al de-
sactivarse sigue cerrando

m A - Comunidad de propietarios Automatica

La intervencién del LOOP2:
- durante la apertura, al final del movimiento y al
desactivarse, ordena el cierre
- durante el cierre, invierte en fase de apertura. Al
final del movimiento y al desactivarse ordena el
cierre.
La intervencion de la fotocélula:
- durante el cierre, invierte en apertura y vuelve a
cerrar tras el tiempo de pausa

m b - FAACCity (para bolardos)

La intervencion de la fotocélula / LOOP2:
- durante la pausa, recarga el tiempo de pausa
- durante el cierre, invierte en apertura y vuelve a
cerrar tras el tiempo de pausa

732535-Rev.l



LOGICAS SEMIAUTOMATICAS
En todas las légicas semiautométicas el comando
OPEN:
- con la automatizacion cerrada ordena la apertura
- durante el cierre invierte en fase de apertura

m £ Semiautomatica E

Comando OPEN:
- durante la apertura, bloquea el movimiento
- en estado abierto cierra
La intervencién de LOOP1:
- con la automatizacion cerrada, ordena la apertura
- durante el cierre invierte en fase de apertura
La intervencién de la fotocélula / LOOP2:
- durante el cierre invierte en fase de apertura

m P - Aparcamiento

La intervencion de LOOP1:

- con la automatizacion cerrada, ordena la aper-
tura. Al final del movimiento y al desactivarse
ordena el cierre

- durante el cierre, invierte en fase de apertura. Al
final del movimiento y al desactivarse ordena el
cierre

La intervencion de la fotocélula / LOOP2:

- durante el cierre, bloquea el movimiento. Al de-

sactivarse sigue cerrando

m [ -Comunidad de propietarios

La intervencion de la fotocélula:
- durante el cierre, invierte en apertura y vuelve a
cerrar tras el tiempo de pausa
La intervencién de LOOP1:
- con la barra cerrada ordena la apertura
- durante el cierre, se invierten en fase de apertura
La intervencién del LOOP2:
- durante la apertura al final del movimiento y al
desactivarse ordena el cierre
- durante el cierre, invierte en fase de apertura. Al
final del movimiento y al desactivarse ordena el
cierre

624BLD

FAAC
LOGICA HOMBRE PRESENTE - MANTENIDA
m [ -Hombre presente
La légica C requiere el uso de los comandos OPEN y
CLOSE mantenidos.

La activacion del comando debe ser voluntaria y la
barrera/bolardo debe estar a la vista.

- OPEN mantenido activa la apertura

- CLOSE mantenido activa el cierre

La intervencion de las fotocélulas, LOOP1y LOOP2:
- durante el cierre bloquean el movimiento

LOGICA REMOTE

Esta I6gica estd dedicada a la tarjeta secundaria en la
aplicacion de barreras contrapuestas.

LOGICA CUSTOM

Cuando una ldgica estdndar se personaliza en pro-
gramacion Experta, se realiza una légica CU (Custom).
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FAAC

5. PUESTA EN SERVICIO
5.1 COMPROBACIONES FINALESEN LA

1.

BARRERA

Si el transito peatonal no puede excluirse, verificar
que las fuerzas generadas por la barra no sobrepa-
san los limites admitidos por la normativa. Utilizar
un medidor de la curva de la fuerza de impacto
de acuerdo con las normas EN 12453 y EN 12445,
Para los paises extracomunitarios, en ausencia de
una normativa local especifica, la fuerza estética
debe ser inferior a 150 N. Verificar que la fuerza
maxima de desplazamiento manual de la barra es
menor de 220 N.

Verificar el correcto funcionamiento de la auto-
matizacion con todos los dispositivos instalados.

5.2 CERRAREL CONTENEDOR
Cerrar el contenedor que alberga la tarjeta.

5.3 OPERACIONES FINALES

Comprobar que se cumplen todos los requisitos (o
proceder a su cumplimiento) para la entrega de la
instalacion.

624BLD
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6. ACCESORIOS

6.1 DISPOSITIVOS BUS 2EASY

La tarjeta permite conectar dispositivos FAAC
Bus 2Easy (fotocélulas, bordes sensibles, dispositivos
de mando y codificadores) en la salida OUT4 configu-
rada Bus 2Easy.

@ La tarjeta gestionard los dispositivos de control
BUS 2easy, dnicamente si el firmware estd actualizado
ala version FW 2.1 o posterior.

Sino se utiliza ningin accesorio BUS 2easy, dejar libres
los bornes 18y 19 (no puentear).

CONEXIONES BUS 2EASY
Conectar los dispositivos en los bornes 18y 19.

Respetar la carga mdxima de 500 mA.

Lalongitud total de los cables Bus 2Easy no debe superar
los 100 m.

La conexién a la linea Bus 2Easy no tiene polaridad.

29
= & X X
o o
18 19 [ Oy Oao
ns| DS'\ DSI
L2
b e s 0 s

m Fotocélulas BUS 2easy

1. Realizar el direccionamiento de las fotocélulas
BUS 2easy configurando los cuatro DIP-switches
presentes, tanto en el transmisor como en el re-
ceptor correspondiente (8 6).

En una pareja de fotocélulas la transmisora y la receptora
deben tener la misma configuracion de los DIP switches.
No debe haber dos o més parejas de fotocélulas con la
misma configuracién de DIP-switches. La presencia
de varias parejas con la misma configuracion de los
DIP-switches provoca un error en la tarjeta e impide el
funcionamiento (conflicto). Los dispositivos de detec-
¢ién no generan ningtin conflicto con los dispositivos de
mando y viceversa.

2. Inscribir los dispositivos Bus 2Easy (§ apartado
especifico).

3. Verificar los dispositivos Bus 2Easy (§ apartado
especifico) y que el funcionamiento de la auto-
matizacion sea conforme con el tipo de fotocélula
instalada.

624BLD
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FAAC

B8 6 Redireccionamiento de las fotocélulas Bus 2Easy
Leyenda: 0=0FF , 1=ON

ON

1234

1000

1001

1010

1011 FSW CL

1100

1101

1110

1111 OPEN
Tipo de uso:
FSW (L Fotocélula activa en fase de cierre

OPEN Fotocélula para controlar OPEN A

El efecto generado por la intervencion de las fotocélulas
depende de la Idgica de funcionamiento de la auto-
matizacion.

m Dispositivos de mando

1. Configurarlos DIP switches en los dispositivos para
asignar 1 0 2 comandos.

Stop NC provoca una parada incluso en el momento en
que se desconecta el dispositivo. Un comando (por ej.:
OPEN A_T1) debe usarse solo en uno de los dispositivos
conectados.

No debe haber dispositivos con la misma direccion. La
presencia de varios dispositivos con la misma direccién
provoca un error en la tarjeta e impide el funciona-
miento (conflicto). Los dispositivos de deteccion no
generan ningun conflicto con los dispositivos de mando
y viceversa.

No se debe utilizar la linea BUS 2easy para comandos de
parada de emergencia.

2. Inscribir los dispositivos BUS 2easy (ver § apartado
especifico).

Verificar los dispositivos BUS 2easy (ver § apartado
especifico) y que el funcionamiento de la automa-
tizacion sea conforme con los tipos de dispositivos
de mando instalados.

3.
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FAAC
BB 7 Direccionamiento de los dispositivos de mando Bus 2Easy
Leyenda: 0=0FF , 1=O0N
Si estuviera presente el DIP 5, en posicion ON habilita el dispositivo

COMPROBAR LOS DISPOSITIVOS BUS 2EASY
1. Entrar en la programacion base, en la funcién
bu. La pantalla muestra el estado Bus 2Easy:

para 2 comandos. = Lasfotocélulas Bus 2Easy no estdn accionadas

ON ON o Cortocircuito/sobrecarga Bus 2Easy (error 36)

;;;;E 1’;;;: £ LiqeaB}Jsg!iasyenerror(veriﬁcarlasdireccionesyrepetir
la inscripcion)

0000 OpenA_1 0000 OpenA_T1 Close 2 . . . .

0001 OpenA2 0001 OpenA 1 Close 3 2. Rara gomprobare!funaonammntqde los disposi-

0010 OpenA3 0010 OpenA 1 Stop tivos inscritos, activar cada dlsp05|t|voygontrolar

0011 OpenA 4 0011 OpenA 1 Close 1 que se encienda el segmento correspondiente.

0100 OpenA 5 0100 OpenA_2 Close_2

0101 Stop 0101 OpenA_2 Close_3 , @ ”

0110 StopNC1 0110 OpenA 2 Stop ——

0111 StopNC2 0111 OpenA_2 Close_1 <ﬂ

1000 Close_ 1 1000 OpenA 3 Close 4

1001 Close 2 1001 OpenA 3 Close 5 ][—

1010 Close 3 1010 OpenA_3 StopNC_ 1 N

1011 Cose 4 1011 OpenA_3 Close_1

1100 Close 5 1100 OpenA 4 Close 4

1101 Cose 6 1101 OpenA_4 Close_ 5

1.1.1.0 /notused 1110 OpenA_4 StopNC_2 Dispositivo de mando Open A.

1111 /notused 1111 OpenA_4 Close_1 ! Se enciende cuando se activa el comando.

Ej.: Paracontarcon OPEN A en diferentes dispositivos conectados,
configurar OPEN A_1 en el primero y en el sequndo OPEN A_2 o
OPENA_3...

*Stop NC provoca una parada incluso en el momento en que se
desconecta el dispositivo; para cambiar de funcionamiento, utilizar
un "Stop".

INSCRIBIR LOS DISPOSITIVOS BUS 2EASY

Cudndo es necesaria la inscripcion:
- al primer arranque de la automatizacién o después
de la sustitucién de la tarjeta
- después de cualquier variacién (adicion, sustitucion
o0 eliminacién) de los dispositivos BUS 2easy
Como llevar a cabo la inscripcion BUS 2easy:
1. Entrar en la programacion Base
2. En el paso by, soltar el botén F y pulsar el boton
+ durante 1s. La pantalla muestra durante un in-
stante -- yluego vuelve ala condicién esténdar. La
memorizacién ha finalizado.

624BLD
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Dispositivo de mando Close.

2 Se enciende cuando se activa el comando.
3 Fotocélulas en fase de cierre.
Se apaga cuando se activa la fotocélula.
4 Fotocélulas porimpulso Open.
Se enciende cuando se activa el comando.
5 Estado Bus 2Easy (normalmente encendido)
Se apaga con el Estado activo.
6 Dispositivo de mando Close.
Se enciende cuando se activa el comando.
7 Fotocélulas en fase de cierre.
Se apaga cuando se activa la fotocélula.
8-14  No utilizado
15  Estado espira 1
16 Estado espira 2
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6.2 FOTOCELULAS DE RELE

Las fotocélulas son dispositivos de deteccion suplemen-
tarios de tipo D (de acuerdo con la norma EN 12453)
destinados a reducir la probabilidad de contacto con la
barra en movimiento. Las fotocélulas no son dispositivos
de seguridad segtin la norma EN 12978.

Utilizar fotocélulas de relé con contacto NC. Si se
instalan varias fotocélulas, deberan conectarse en
serie. Laentrada FSW, sino se utiliza, se debe puentear
conectandola al borne GND (o a la salida programada
como Failsafe, si esta habilitada).

m Test funcional (Failsafe)

El Failsafe es un test funcional que se realiza antes de
cada desplazamiento: la tarjeta interrumpe por un
instante la alimentacién de los transmisores y com-
prueba el cambio de estado de la entrada. Si el test
falla, la tarjeta genera un error e impide el movimiento.
Para habilitar el Failsafe:
1. Conectar el negativo del transmisor al negativo de
una salida (ejemplo OUT1).
2. En la programacién avanzada habilitar el Failsafe:
- F5=4
3. Configurar la salida utilizada como Failsafe:
-ol=00
4. Configurar la correspondiente polaridad como
normalmente abierta:
- Pl=ro

FAAC

Conexion de un par de fotocélulas con funcion Failsafe

-
#
EEEER $ L% 00000
883¢ Tgogopg2Q Q9
SeRssR¥c882535253%%8
172345 6 7 8 910111213 14 1516 17 18 19
SAFE

RX CL1 ™cL

1

gi!

3 _E
GND.__J:::iA— +H2| o4
+o—5 +

FS =Y
|-|| — N
U= uig
PI = no

Conexidn de dos pares de fotocélulas en serie con funcion
Failsafe

ADNIO¥INI

88883839 00t822282¢20
4 S
T2I358€8288<232323d3¢8

12345 6 7 8 91011121314 1516 17 18 19

SAFE

RXCL TXCL

al

2
B 0

:&1 L +
+ 5|+
TXCL RXCL

14 ] GND
+|5 +
Fh =4
o = 00
Pl = ro
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FAAC

6.3 SENALIZACION LUMINOSA

LAMPARA TESTIGO 24 V=

La l[dmpara testigo permite la sefializaciéon remota del
estado de la automatizacion:

lampara testigo automatizacion

apagada cerrada

encendida en fase de apertura/abierta o
en pausa

intermitente En cierre

1. Conectarlaldmpara testigo ala salida programable
OUT3 (24 V ==+ 500 mA).

2. Configurar en programacién Avanzada:
od= 0
PI=ro

3. Comprobar el correcto funcionamiento del di-
spositivo.

ILUMINACION BARRA 24 V=

Segquir las instrucciones de montaje suministradas
con el producto.

Luces barra automatizacion
encendida cerrada/en pausa
apagada abierta

intermitente en fase de apertura/cierre

1. Conectar el cable a la tarjeta de la barrera (£7.

2. Conectar la alimentacion.

3. Configuraren programacién Avanzada: o3=0¢2 P3
=no para habilitar la iluminacion.

4. Comprobar el correcto funcionamiento del di-
spositivo: si el cordén no se enciende, cortar la
alimentacion e invertir la conexién del cable.

SEMAFORO

En programacion avanzada, configurar las funciones
como en lafigura(&'8.

Para mayor sequridad, habilitar el preparpadeo de
cierre (PF =CL).

624BLD
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1 23 4 56 7 8 91011121314 151617 1819

GND

ouUT 4

ouUT3

%%) 24Vdc MAX 500mA

ouT3

ouT 2

OUT 1

+24V

+24V

GND

GND

EMERG

STOP

FSW

CLOSE

Lﬁ

OPEN A

LOOP 2

LOOP 2

LOOP 2

LOOP 1

LOOP 1

LOOP 1

@7

o +
2 S
S - 9o
e
[
Eo
\\_/_§ <<
—
Programacion avanzada
oc =04
P2 =no
oH=16
PH=nro
8
732535 -Rev.l




FAA4C
7. DIAGNOSTICO

7.1 LED DE SENALIZACION EN LA 7.2 ESTADO DEL AUTOMATISMO
TARJETA La pantalla, cuando no muestra el menu de progra-

La tabla muestra en negrita el estado de los ledes | macién, suministra indicaciones sobre el estado de la

con la tarjeta conectada a la alimentacion y ningun | automatizacion.

dispositivo conectado activo, con la automatizacion

CERRADA Yy lista para la apertura

BB 8 Diagndstico led
EMERG - DL5 Led ECoIor ESigniﬁcado (] O
STOP - DL4 DL5  irojo :Led de estado de entrada EMERG : Inactivo ¢ Activo
DL4 10jo Led de estado de entrada STOP Inactivo Activo
FSW - DL3 DL3 10jo Led de estado de entrada FSW Inactivo Activo
CLOSE - DL2 DL2 rojo Led de estado de entrada CLOSE  : Activo inactivo
= DL1 10jo Led de estado de entrada OPEN ~ : Activo inactivo
OPEN - DL1 DL8  rojo Sefializacion barra atravesada ~  Barrano Barra
: : ‘ atravesada : atravesada
PIVOT -DL8 DL6  irojo iFinal de carrera de apertura- NC : Libre i Accionado
(segin la direccion de marcha) en posicion de
FCA - DL6 apertura
FCC - DL DL7 10jo Finalrde carrera vd'e cierre - NC Libre Accionado
(segun la direccién de marcha) en posicién de
cierre

®=encendido O=apagado

@9
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FAAC
8. MANTENIMIENTO

8.1 MANTENIMIENTO ORDINARIO

La tabla incluye, atitulo meramente indicativo y sin
que deban considerarse como directrices detalladas,
las operaciones periodicas relativas a la tarjeta 624BLD
para mantener la automatizacion en condiciones de
funcionamiento eficaces y seguras. Es responsabili-
dad del instalador/fabricante de la maquina definir
el programa de mantenimiento del automatismo,
completando la lista o cambiando los periodos de
mantenimiento de acuerdo con las caracteristicas de

la maquina.

BB 9 Mantenimiento ordinario

Operaciones Frecuencia en meses
Equipo electrénico

Comprobar la integridad de los cables de alimentacién y conexion, y de los prensacables. 12

Comprobar la integridad de los conectores y del cableado. 12

Compr/ok;ar la ausencia de indicios de sobrecalentamiento, quemaduras, etc., en los componentes 1

electrénicos.

Comprobar la integridad de las conexiones de tierra. 12

Comprobar el correcto funcionamiento del interruptor magnetotérmico y del interruptor diferencial. 12
Dispositivos de mando

Comprobar laintegridad y el correcto funcionamiento de los dispositivos instalados y del control remoto. 12
Bordes sensibles

Comprobar: integridad, fijacion y funcionamiento correcto. 6
Fotocélulas

Comprobar: integridad, fijacién y funcionamiento correcto. 6

Comprobar las columnas: integridad, fijacién, ausencia de deformaciones, etc. 6
Ladmpara intermitente

Comprobar: integridad, fijacion y funcionamiento correcto. 12

Para los dispositivos y el operador conectado consultar las instrucciones especificas.
Para componentes no FAAC consultar la documentacion suministrada por el fabricante.

624BLD 32
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8.2 PROGRAMAR LA SOLICITUD DE
MANTENIMIENTO

Es posible programar el nimero de ciclos realizados

y, una vez alcanzado, se solicita el mantenimiento.

Cuando la automatizacion alcanza el nimero de ciclos

programado, activa la salida LAMP durante un periodo

de 4 segundos cada 30 s.

El usuario debe solicitar la intervencién del instalador

para realizar el mantenimiento.

1. Con la programacion Avanzada, en la funcion RS,
seleccionar 9 para habilitar la solicitud de man-
tenimiento.

2. Enla funcién nc configurar el valor en millares
mediante los botones +y =.

3. Enlafuncion nC configurar el valor en cientos de
miles mediante los botones +y =.

4. Salir de la programacién para guardar.

FAAC
8.3 SUSTITUIR UN FUSIBLE
En ausencia de alimentacion eléctrica, sustituir el fusi-
ble respetando las especificaciones requeridas ((Z'10).
Restablecer la alimentacién y comprobar el encendido
de la tarjeta y de los accesorios conectados.

624BLD 230 V: F 5A
624BLD 115 V: F 10A
JE275:F 10A

DDID%

PEN L

I

0
~
0
~
<+
N
I
[
IN
o
—
o~
o
N

1516 17 18 19

T0.8A

10
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FAAC

Q 1 Espira magnética

8mm

Z

Distancia maxima desde la superficie del pavimento 50 mm

30-50 mm

Entrelazar 20 veces por metro hasta
la conexion con la tarjeta

Distancia minima del LOOP
de objetos METALICOS FIJOS
de objetos METALICOS MOVILES

1. Colocar una canaleta de PVC para cables o hacer una pista en el pavimento (cortar las esquinas a 45°

para evitar que se rompa el cable).

2. Utilizar un cable unipolar normal de seccién 1.5 mm?. Siel cable se entierra directamente, debe contar

con doble aislamiento.

3. Hacer una espira, preferiblemente cuadrada o rectangular.
4. Instalar el cable realizando el nimero de arrollamientos que se indica en la tabla.
5. Entrelazar los dos extremos del cable de la espira hasta la tarjeta 624BLD al menos 20 veces por metro.

15cm
50cm

Perimetro Espira

<3m
de3adm
dedabm
de6al2m
mésde 12 m

N.° de arrollamientos
espira

6

N W s U

Evitar hacer empalmes en el cable; si es necesario, soldar los conductores y sellar el empalme con funda termorretractil
y mantenerlos separados de las lineas de alimentacién eléctrica.

n

624BLD
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m (aracteristicas de los detectores de bucle

La tarjeta 624BLD cuenta con un detector de masas
metalicas integrado para la deteccién por induccion
de vehiculos.

- Separacién galvanica entre la electrénica del de-

tector y de la espira

- Alineacién automdtica del sistema inmediatamen-
te después de la activacion
Reset continuo de las derivas de frecuencia
Sensibilidad independiente de la inductividad de
la espira
Regulacion de la frecuencia de trabajo de las espiras
- Mensaje de espira ocupada con pantalla LED
Estado de las espiras direccionable hacia las salidas
OUT 1,0UT 2,0UT 3y OUT 4.

m Conexion

Efectuar la conexion de las espiras:

- Bornes 1-2 para el LOOP 1 = espira con funcién de

apertura del carril

- Bornes 3 - 4 para el LOOP 2 = espira con funcién de

cierre y/o seguridad en cierre

Para profundizar en el efecto sobre la automatizacion

de las sefales que proceden de las espiras, consultar el

apartado sobre las I6gicas de funcionamiento.

Para habilitar la funcionalidad de las espiras conec-

tadas:

1. Entrar en la programacién Base y configurar los
pasos L1y L2 en el valor 9 en coherencia con el
nuimero y el tipo de espiras conectadas.

Sisolo hay una espira instalada, habilitar Gnicamente el
paso de programacion correspondiente.

El estado de funcionamiento del detector de bucle se
muestra mediante el uso de los puntos de la pantalla
cuando se visualiza el estado de la automatizacién
(paso SE).

LOOP 2

LOOP 1

LOOP1  Bucle con funcion de apertura del carril
LOOP2  Bucle con funcién de cierre y/o sequridad
624BLD

35
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m (omo efectuar la calibracion

Cada vez que se alimenta la tarjeta 624BLD la pantalla
muestra el estado de la automatizaciony el detector de
bucle integrado realiza una autocalibracién de las espi-
ras conectadas. Por lo tanto, realizar una calibracién
quitando la tension de 624BLD durante al menos 5 s.

La calibracion se muestra en la pantalla mediante
el parpadeo de los dos puntos.

B..B.
H.H.

Intermitentes: Bucle en calibracion

Apagados: Bucles libres

Loop1 Loop2
% . % - Encendidos: Bucles accionados
Loop1 Loop2

m Regulacion de la sensibilidad

La frecuencia de trabajo de cada uno de los canales del
detector se puede regular en dos niveles con la ayuda
de los DIP switches DS1.

DIP] ON  Frecuencia loop 1 BAJA
OFF  Frecuencia loop 1 ALTA
DIP2 ON  Frecuencia loop 2 BAJA

OFF  Frecuencia loop 2 ALTA

Al cambiar uno de estos DIP, se recomienda realizar una
nueva calibracién. En caso de instalacion de dos espiras,
seleccionar frecuencias diferentes para cada espira.

732535-Rev.l
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Q 2 Configuracion de barreras contrapuestas

Esta configuracion permite instalar dos barreras, | m Configuracion 624BLD primaria / 624BLD secundaria
contrapuestas con movimiento sincrono. Enesta | 1. Conectar las tarjetas a la alimentacién.
configuracion se define una barrera como Primariay | 5 Programar en la tarjeta 624BLD Primaria:

la otra como Secundaria. -
- oc=ll
La barrera Primaria gestiona todos los comandos, los - Pd=no
dispositivos de sequridad y, mediante las salidas, la | - 03=I2
barrera Secundaria. - P3=no

3. Programacion de la tarjeta 624BLD Secundaria:
- En la programacion Base, configurar LO=C.
- Entrar en la programacién Experta y configurar
03=4.
- Volverala programacion Base y configurart D=CL.

624BLD Primaria 624BLD Secundaria
= o
] E
55080580 2 5508880 g £ 50000 0
o ¥ H O 00 0 O mooe »w T
8380028 22 00222822209 099920332 22RRcg¢egg¢g ¢
TE38>8%%29s88 <2333 72¢8 TEI38>8££%8°2s88 <2334 32¢8

5”12345678910111213141516171819 J]l2345678910111213141516171819
ouT2: LI |

o=l PP=mo

0UT3: ]
o=l Pd=ro

12
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m Configuracién 624BLD primaria/624 MPS secundaria
1. Conectar las tarjetas a la alimentacion.
2. Programar en la tarjeta 624BLD Primaria:
- ol=ll
- Pl=H
- De=le
- Pe=y
3. Programar la tarjeta 624 MPS Secundaria:

- Habilitar el DIP 1y el DIP 2 en OFF y por lo
demds dejar el valor por defecto.

FAAC

m Configuracién 624 MPS primaria/ 624BLD secundaria
1. Conectar las tarjetas a la alimentacion.
2. Programacion de la tarjeta 624BLD Secundaria:
- En la programacién Base configurar
LO=r.

624 MPS Secundaria

V N3dO
35010
do1s

A
ano

J

ano

AVT+

w
EN
5]
o
~

=
L]

I, NS |

I, W, N

624BLD Primaria
z
- - =5 =0 @
5000320 - B 5 %5 0 00 0 0
o 0oz - o= Q@ Q@ v N & & & & & @
SS8E2i82¢q22882s553555¢8
%12345678910111213141516171819
J1
OouUT1:
ol =1l Pl=Y
ouT2:
DE:IE PE:H
624 MPS Primaria
- [ oal (™) Faac
20 ] . nuoDuL
T 5 %9 2 Q@ s o
sgdaogsgc: oco 51 ’[
1234567 mzoocs —_' |
os[EH] || ||
ocsr—~1 |L_lJ
)_I DL3gy 3

V N3O

624BLD Secundaria

ADN3IO¥IWI

35012
dols

@
z
S

Msd
ano

AvT+

AvT+

no
no
no

z
€

no

o
S
N

Q
S z
S

€

8 9 10 1112 13 14 15 16 17 18 19
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FAAC

Q 3 Configuracién en interbloqueo

Esta configuracion permite gestionar dos automatiza-
ciones de forma que la apertura de una de ellas esté
subordinada al cierre de la otra. El funcionamiento
puede ser unidireccional o bidireccional.

m Configuracion interbloqueo
1. Conectar las dos automatizaciones como en la
figura.

2. En programacién avanzada programar ambas
tarjetas con oc=I8y Pl=no.

3. Llevar a cabo el procedimiento de arranque

z 2

3 ° 2
- - = = O o - = 5 5 @
2 0 00 3 0 «w m 5 3 0 00 0 0 00 99z 20 v o 5 % 0 00 0 0
880025 482 0af$22282820 0099203822298 RRCEc5¢ ¢S <@
223N > 2592988 < <3448 T I8 >2£28°0988<c<cZI3dd3s

10 1112 13 14 15 16 17 18 19

(i
TN
N
w
IS
wu
)
~
©
©
=
e
N
w
EN
(5]

6 7 8 9 10111213 14 1516 17 18 19
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Q 4 Conexién J200

MOT2
comMm
MOT1
FAN
com
com
LAMP

0212223242526| [PEN L

GND
ouT4
OouT3
OuT3
OouT2
OouT1
+24V
+24V

GND

GND

EMERGENCY
STOP

FSwW

CLOSE
OPEN A
LOOP 2
LOOP 2

2 3 45 6 7 8 910 11 12 13 14 15 16 17 18 19

LOOP 1

LOOP 1

' (12)

Final de carrera ALTO

Final de carrera BAJO

LADO PILON
[PE_ .
u_umtu_uB:‘
2
3
4
5
i A
8
9
10]
|
T dp2a T
e —

BORNE ACCESORIO

Fase 1 motor

Comdn del motor

Fase 2 motor
(alentador

(alentador

Luces de la corona +
Luces de la corona -
Zumbador +

Zumbador -

Final de carrera alto
Final de carrera comun -
Final de carrera bajo
Final de carrera com(in -

W | N OO un B W IN—

_
(=)

—_
pury

—_
N

—_
w

@ Para la conexion de varios bolardos en una
(nica tarjeta, consultar las instrucciones

especificas de los bolardos.
@15
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N 5 Conexién J275 - 275 2K

9

2

MOT2
oM
MOT1
FAN
(o]l
COM
LAMP

fhgeh [ | |

0212223242526| |[PEN L

GND
OouT4
OouT3
OouT3
ouT2
OouT1
+24V
+24V
GND
GND
EMERGENCY
STOP
FSwW
CLOSE
OPENA
LOOP 2
LOOP 2
LOOP 1

1 2 3 4 5 6 7 8 910 11 12 13 14 15 16 17 18 19

LOOP 1

BORNE

LADO PILON

e 0

i

uliblwlinNn| =

®[w|o
4

11

12
13

ACCESORIO
Fase 1 motor

Comiin del motor

Fase 2 motor

Electrovalvula

Electrovalvula

Luces de la corona/Zumbador +

Luces de la corona -

Zumbador -

O (0| Ny U | B Wi —

Conmutador de presion

_
o

Conmutador de presion

—_
pury

Final de carrera alto

J
No

Final de carrera bajo

N
w

Final de carrera comn -

Final de carrera BAJO (12) @ Para la conexién de varios bolardos en una

(nica tarjeta, consultar las instrucciones

especificas de los bolardos.
16
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Q 6 Conexién J355 M30

=2} LADO PILON =
_|?— L ul IL] PE
z——— N _
& I—I — ']
mor2 |( & — = @ @ [
~ — = 2
com (& LTI [HL T
mot1 |( & —|I| IRy
N (R
com (N % Sl :
com (R —IL_I)s [ 1]
Lame (el Calentador  IL_JCl|6|[IL_1I
opconall Ml T7{l 1l
GND (&
out4 |( & :| 8
Z
outs|( S
out3|( 8 10
out2|( 0 I | A |
outt (& (1 | Y
+24v|( 9 —E ” I[D 13 I:I]I ”
+24v|( N
GND : BORNE ACCESORIO
- 1 Fase 1 motor 1-2
GND |( S 2 Comtin del motor 1-2
EMERGENCY [(" o 3 Fase 2 motor 1-2
stop |C o 4 Electrovélvula EFO(Z" 19
Fsw 5 Electrovélvula EFO(£" 19
~ 6 (alentador (230V ~)
CLOSE |(" © 7 Calentador (230V ~)
OPENA |(" 1n 8 Luces de la corona -
9 Luces de la corona +
LOOP2 |(* <« 10 Final de carrera alto
LOOP2 |( ™ Conmutador de presion EFO
LoorP1 |( ~ 1 F?nal de carrera bajo,
- Final de carrera comdn
LoopP1 | — . Comdin presostato
Final de carrera 3 No usado

ALTO (10)

(1)

Final de carrera BAJO

@17
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Q 7 Conexién J355 M50

LADO PILON

L N 4mm?
_‘J9
m 1,5 mm?
=2
———
mot2 [(Q A = 13 5 13 Al
com [(9 E Interruptor a distancia Motor
Momt (& E
ZUNI@N 2 4 6 14 A2 CL COM AP
com |(N | I ] |
com |(J | ——
LAMP 2)
GND |( &
outs |(® :|
outs (N
outs (9
out2 |(1
outt |( Y
+24v (0 —@ Galentador
+2av (Y (opcional)
GND (T
GNp [(Q
EMERGENCY |( o
stop |( «
= HHE)
CLOSE |( © IO qE ]
OPENA (P BORNE ACCESORIO
Loop2 ({ < 1 Fase electrovélvula bajada
Loop2 [(( ™ 2 Comun
Loor1 |( o 3 Fase motor cierre
Loop1 |( = Condensador
4 Electrovalvula EFO(Z’ 19
Final de carreraALTO 5 Electrovalvula EFOCZ 19
(10) 6 Calentador (230V ~)
. 7 Calentador (230V ~)
Final de carrera BAJO 8 Luces de la corona -
9 Luces de la corona +
10 Final de carrera alto
Conmutador de presion EFO
n Final de carrera bajo
1 Final de carrera comiin

MAX x1

Comdn presostato EFO

@18
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Q 8 Conexién EFO

m J355M30

Conexion EFO NO

=

»

S [

X-

m J355 M50
Conexion EFO NO
GND %3':\ R
EMERGENCY |(@
R1
S HIDFET -
.y 5 1 ——

Conexion EFO NC (solo activacion voluntaria)

% [SHERH

[

Conexion EFO NC (solo activacion voluntaria)

GND %ED R
EMERGENCY |(
R1
S HTHET [
. 5 I —

19

624BLD

LX)

732535 - Rev.l



A BRAND OF
fFAAC TECHNOLOGIES 22 C -
/ S f o)

FAACS.p.A. Soc. Unipersonale N RGN EN BEETENIE
Via Calari, 10 - 40069 Zola Predosa BOLOGNA - [TALY
Tel. 43905161724

732535-Rev.l



	1. Introducción al manual de instrucciones
	Advertencias de seguridad para el instalador
	Instrucciones en línea
	Significado de los símbolos utilizados


	2. 624BLD
	2.1 Identificación de la tarjeta
	2.2 Uso previsto
	2.3 Límites de uso
	2.4 Uso no permitido
	2.5 Características técnicas
	Accesorios opcionales
	Funciones de seguridad
	Datos técnicos

	2.6 Dimensiones totales del contenedor JE275

	3. Instalación electrónica
	3.1 Componentes 624BLD
	3.2 Conexiones
	Dispositivos de mando (J1)
	Motor, lámpara intermitente, ventilador (J2)
	Conexión rápida de final de carrera de apertura y cierre (J3-J5)
	Sensor de derribo barra (J6)
	Condensador motor (J8)
	Regleta de bornes de alimentación (J9)
	Selector de frecuencia (DS1)
	Tarjeta radio receptor/decodificador (J4)


	4. ARRANQUE
	4.1 Conectar la alimentación
	4.2 Programación de la tarjeta
	Configurar los parámetros por defecto de un modelo de automatización
	Personalización de la lógica de funcionamiento

	4.3 Configuraciones predefinidas de un modelo de automatización
	4.4 Lógicas de funcionamiento
	Lógicas automáticas
	Lógicas semiautomáticas
	Lógica hombre presente - mantenida
	Lógica Remote
	Lógica Custom


	5. Puesta en servicio
	5.1 Comprobaciones finales en la barrera
	5.2 Cerrar el contenedor
	5.3 Operaciones finales

	6. Accesorios
	6.1 Dispositivos Bus 2Easy
	Conexiones Bus 2Easy
	Inscribir los dispositivos Bus 2Easy
	Comprobar los dispositivos Bus 2Easy

	6.2 Fotocélulas de relé
	6.3 Señalización luminosa
	Lámpara testigo 24 V" 
	Iluminación barra 24 V" 
	Semáforo 


	7. Diagnóstico
	7.1 Led de señalización en la tarjeta
	7.2 Estado del automatismo

	8. Mantenimiento
	8.1 Mantenimiento ordinario
	8.2 Programar la solicitud de mantenimiento
	8.3 Sustituir un fusible

	 1	Menú de programación Base
	 2	Menú de programación Avanzada
	 3	Programación Experta
	 4	Valores por defecto de las funciones de personalización de las lógicas
	 5	Valores por defecto de los modelos de automatización
	 6	Redireccionamiento de las fotocélulas Bus 2Easy
	 7	Direccionamiento de los dispositivos de mando Bus 2Easy
	 8	Diagnóstico led
	 9	Mantenimiento ordinario
	 1	Espira magnética
	 2	Configuración de barreras contrapuestas
	 3	Configuración en interbloqueo
	 4	Conexión J200
	 5	Conexión J275 - 275 2K
	 6	Conexión j355 m30
	 7	Conexión j355 m50
	 8	Conexión efo

